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1 Siehe etwa RobeRt FRau, Der Einsatz von Drohnen, in: Vereinte 
Nationen, 3/2013, 99–103; ChRistian Geib, Salient but Unappre-
ciated, in: Journal on Terrorism and Security Analysis (JTSA), 
Nr. 6, Frühling 2011, 1–16; uGo PaGallo, Robots of Just War, in: 
Philosophy & Technology, Vol. 24, Nr. 3, September 2011, 307–
323.

2� 6LHKH� HWZD� GDV� (8�¿QDQ]LHUWH� 3URMHNW� 5RER/DZ� �©5HJXODWLQJ�
(PHUJLQJ�5RERWLF�7HFKQRORJLHV� LQ�(XURSH��5RERWLFV� IDFLQJ�/DZ�
and Ethics»); federführend in diesem Gebiet ist die Forschungsstel-
le RobotRecht der Universität Würzburg.

Bereich. Der Einsatz von Robotern wirft neue rechtliche 
Fragen auf, die einer Behandlung bedürfen. Entsteht durch 
den Einsatz robotischer Systeme ein Schaden, stellen sich 
unter Umständen zivilrechtliche und strafrechtliche Haf-
tungsfragen. Weitere Problemstellungen ergeben sich im 
Datenschutzrecht. Auch immaterialgüterrechtliche Fra-
JHQ�VLQG�UHOHYDQW��(LQ�]HQWUDOHU�7KHPHQEORFN�LVW�DXVVHU-
GHP�GLH�9HUHLQEDUNHLW�DXWRPDWLVLHUWHU�.ULHJVI�KUXQJ�PLW�
0HQVFKHQUHFKWHQ�XQG�KXPDQLWlUHP�9|ONHUUHFKW1.

'LHVHU�$XIVDW]�VROO�HLQHQ�hEHUEOLFN��EHU�GDV�DOV�©5R-
boterrecht»2�EHNDQQWH�)RUVFKXQJVJHELHW� OLHIHUQ��ZHOFKHV�
die rechtliche Behandlung roboterbezogener Sachver-
KDOWH� ]XP�*HJHQVWDQG� KDW�� 'LH�$EKDQGOXQJ� LVW� NHLQHV-
falls abschliessend, sondern als Einführung in ein neues 
5HFKWVJHELHW� XQG� DOOHQIDOOV� DOV� $QUHJXQJ� I�U� N�QIWLJH�
Forschungsvorhaben gedacht.
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I. Einleitung

5RERWLVFKH�$SSOLNDWLRQHQ� LP�$OOWDJ�QHKPHQ�VWHWLJ�]X�±�
VHL� GLHV� DOV� ,QGXVWULHURERWHU� LP�PRGHUQHQ� 3URGXNWLRQV-
betrieb, als Serviceroboter für den privaten oder profes-
sionellen Gebrauch oder als Drohnen im militärischen 

Les robots, qui appartenaient à une vision d’avenir audacieuse, sont 
devenus un élément à part entière de notre vie quotidienne ces der-
nières années. De nos jours, ils sont utilisés comme assistants de pro-
duction dans l’industrie, aspirateurs dans le ménage ou encore comme 
drones dans le domaine militaire. Les experts comparent cette révo-
lution avec l’impact qu’ont eu les ordinateurs sur notre cadre de vie 
ces trois dernières décennies. La « robolution » soulève de nombreuses 
questions juridiques. Le présent article se veut une introduction à cette 
discipline transversale mêlant robotique et droit et reprend certaines 
questions. Il met l’accent sur des questions de responsabilité civile et 
sur les possibilités qui s’offrent en matière de développement du droit. 
Il aborde par ailleurs les problèmes de droit pénal et de droit de la pro-
tection des données en relation avec l’utilisation de robots. Le domaine 
de la « roboéthique » – autrement dit le développement, la production 
et l’utilisation éthiques d’aides mécaniques – sera introduit en guise de 
conclusion.

Roboter haben sich in den letzten Jahren von einer kühnen Zukunfts-
vision hin zu einem festen Bestandteil unseres Alltags entwickelt. So 
werden sie bereits als Produktionsassistenten in der Industrie, als 
Staubsauger im Haushalt sowie als Drohnen im militärischen Be-
reich eingesetzt. Experten vergleichen die revolutionäre Wirkung von 
Robotern auf unsere Lebenswelt mit derjenigen von Computern. Die 
«Robolution» wirft zahlreiche juristische Fragen auf. Im vorliegenden 
Aufsatz soll in die Querschnittsdisziplin von Robotik und Recht einge-
führt und dabei einige Fragen aufgegriffen werden. Im Fokus stehen 
zivilrechtliche Haftungsfragen und damit verbundene Möglichkeiten 
der Rechtsfortbildung. Ausserdem werden strafrechtliche und daten-
schutzrechtliche Bedenken im Zusammenhang mit dem Einsatz von 
Robotern thematisiert. Abschlies send wird in das Gebiet der «Robo-
ethik», also die ethische Entwicklung, Herstellung und Verwendung der 
maschinellen Helfer, eingeführt.

MELINDA FLORINA MÜLLER

 Melinda FloRina MülleR,� 0/DZ� +6*�� LVW� 'RNWRUDQGLQ� EHL�
3URI��0DUNXV�0�OOHU�&KHQ�DQ�GHU�8QLYHUVLWlW�6W��*DOOHQ�XQG�IRUVFKW�
DP�5RERWLFV�DQG�%LRORJ\�/DERUDWRU\�GHU�7HFKQLVFKHQ�8QLYHUVLWlW�
%HUOLQ�EHL�3URI��2OLYHU�%URFN��
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11� 6LHKH�,)5�+RPHSDJH��]X�¿QGHQ�XQWHU���KWWS���ZZZ�LIU�RUJ!�
12� 6LHKH�,62�+RPHSDJH��]X�¿QGHQ�XQWHU���KWWS���ZZZ�LVR�RUJ!�
13� 6LHKH�,62�1RUP�������YHUI�JEDU�DXI�GHU�,62�+RPHSDJH��]X�¿QGHQ�

XQWHU���KWWS���ZZZ�LVR�RUJ�LVR�KRPH�VWRUH!�
14 PeteR�.oPaCek, From Industrial to Ubiquitous Robots, in: Rober-

to Moreno-Díaz/Franz Pichler/Alexis Quesada-Arencibia (Hrsg.), 
&RPSXWHU� $LGHG� 6\VWHPV� 7KHRU\�� 9RO�� ������ %HUOLQ�+HLGHOEHUJ�
���������±����������&hRistalleR et al. (FN 3), 27.

��� .oPaCek (FN 14), 374.

3 thoMas ChRistalleR/MiChael deCkeR/JoaChiM  MiChael 
GilsbaCh/GeRd hiRzinGeR/kaRl lauteRbaCh/eRiCh sChweiG-
hoFeR/GeRhaRd sChweitzeR/dieteR stuRMa�� 5RERWLN�� %HUOLQ�
2001, 18; Original: kaRel CaPek, R.U.R., Prag 1922.

4 susanne beCk, Grundlegende Fragen zum Umgang mit der Ro-
ERWLN��in:�-XULVWLVFKH�5XQGVFKDX��-5���+HIW������������±���������
�]LW��5RERWLN��

� Z.B. isaaC AsiMov��7KH�&RPSOHWH�5RERW��/RQGRQ������
6� &hRistalleR�HW�DO���)1�������
7 GeoRGe a. bekey��$XWRQRPRXV�5RERWV��&DPEULGJH��0$��������

2 (zit. Robots).
8 Bekey, Robots (FN 7), 2 ff.; GeoRGe a. bekey��&XUUHQW�7UHQGV�

in Robotics, in:�3DWULFN�/LQ�.HLWK�$EQH\�*HRUJH�$��%HNH\��+UVJ����
5RERW�(WKLFV��&DPEULGJH��0$����������±��������]LW��7UHQGV��

9� 'HU� %HJULII� ©6RIWZDUH� ERWª� E]Z�� ©6RIWZDUH� $JHQWª� EH]HLFKQHW�
6RIWZDUH��GLH�DXI�HLQHP�&RPSXWHU�OlXIW�XQG�PLW�GHP�%HQXW]HU�DXI�
HLQH�PHKU�RGHU�ZHQLJHU�LQWHOOLJHQWH�$UW�NRPPXQL]LHUHQ�NDQQ��VLHKH�
dazu Bekey��7UHQGV�>)1��@������I�U�%HLVSLHOH�VROFKHU�©ERWVª�VLHKH�
ian R.�.eRR��%RWV��%DEHV�DQG�WKH�&DOLIRUQLFDWLRQ�RI�&RPPHUFH��
in:�8QLYHUVLW\�RI�2WWDZD�/DZ�DQG�7HFKQRORJ\�-RXUQDO� >82/7-@��
Nr. 1, 2004, 284–324, 306 ff.).

10 Bekey, Trends (FN 8), 18.

©$JHQWHQª��'D�VLFK�GDPLW�QHXH�$EJUHQ]XQJVSUREOHPH�HU-
JHEHQ�XQG�VLFK�©5RERWLNª�EHUHLWV�DOV�ZLVVHQVFKDIWOLFKHU�
Sammelbegriff etabliert hat, wird im Rahmen dieser Ein-
führung am Terminus Roboter festgehalten.

B. Robotertypologie

Roboter werden – nach der Typologie der International 
)HGHUDWLRQ� RI�5RERWLFV� �,)5�� ±� LQ� HUVWHU� /LQLH� LQ� ,QGX�
strie- und Serviceroboter unterteilt11. Die IFR ist der 1987 
JHJU�QGHWH��LQWHUQDWLRQDOH�9HUEDQG�GHU�5RERWLN�,QGXVWULH�
und der Forschungsinstitute sowie der Dachverband na-
WLRQDOHU�5RERWLNYHUElQGH�

1. Industrieroboter

'LH�,)5�VW�W]W� LKUH�'H¿QLWLRQ�YRQ�,QGXVWULHURERWHUQ�DXI�
eine Norm der International Standardization Organization 
(ISO), einer internationalen Vereinigung von Normungs-
organisationen für Technologie und Industrie12. Gemäss 
,62�1RUP������LVW�HLQ�,QGXVWULHURERWHU�HLQ�©DXWRPDWLVFK�
JHVWHXHUWHU�� IUHL� SURJUDPPLHUEDUHU� 0HKU]ZHFN�0DQL-
pulator, der in drei oder mehr Achsen programmierbar 
LVW�XQG�]XU�9HUZHQGXQJ� LQ�GHU�$XWRPDWLVLHUXQJVWHFKQLN�
entweder an einem festen Ort oder beweglich angeordnet 
VHLQ�NDQQ�ª13� ,QGXVWULHURERWHU�NRPPHQ�VHLW��EHU�YLHU]LJ�
Jahren in verschiedensten Industriegebieten routinemäs-
sig zum Einsatz14��=ZHFN�VLQG�3URGXNWLYLWlWV��XQG�)OH[L-
bilitätssteigerungen sowie die Entlastung des Menschen 
GXUFK�hEHUQDKPH�P�KVDPHU�RGHU�JHIlKUOLFKHU�7lWLJNHL-
ten��.

2. Serviceroboter

Im Unterschied zur wirtschaftlich etablierten Industrie-
URERWLN�KDQGHOW�HV�VLFK�EHL�GHU�6HUYLFHURERWLN�XP�HLQHQ�
QHXHUHQ�5RERWLN]ZHLJ��(LQH�LQWHUQDWLRQDO�DN]HSWLHUWH�'H-
¿QLWLRQ�GHV�6HUYLFHURERWHUV�H[LVWLHUW�HUVW�VHLW�GHU�hEHUDU-
beitung der ISO Norm 8373 im Jahr 2012 und lautet wie 
IROJW�� ©5RERWHU�� GHU� Q�W]OLFKH�$XIJDEHQ� I�U�0HQVFKHQ��
die Gesellschaft oder Einrichtungen verrichtet, mit Aus-

II. Begriffliches

A. Roboterbegriff

(LQH� HLQKHLWOLFKH� 'H¿QLWLRQ� GHV� YLHOIlOWLJ� YHUZHQGHWHQ�
Begriffs Roboter fehlt. Eingeführt wurde die Bezeich-
nung um 1920 durch den tschechischen Autor kaRel 
 CaPek� LQ� %H]XJ� DXI� N�QVWOLFKH� 0HQVFKHQVNODYHQ�� GLH�
letztlich die Menschheit vernichten3. CaPek leitete das 
:RUW�5RERWHU�YRP�VODZLVFKHQ�©URERWDª�DE��ZDV�)URQDU-
beit oder Zwangsarbeit bedeutet4. An diese Wortschöp-
IXQJ�DQNQ�SIHQG�¿QGHQ�5RERWHU�LKUHQ�$XIWULWW�LQ�]DKOUHL-
FKHQ�ZHLWHUHQ�OLWHUDULVFKHQ�:HUNHQ��EHVRQGHUV�SURPLQHQW�
in isaaC asiMovs Novellen�.

,P�ZLVVHQVFKDIWOLFKHQ� 6WDQGDUGZHUN� ©5RERWLNª� YRQ�
&hRistalleR�HW�DO��ZHUGHQ�5RERWHU�GH¿QLHUW�DOV�VHQVXPR-
WRULVFKH� 0DVFKLQHQ� ]ZHFNV� (UZHLWHUXQJ� GHU� PHQVFKOL-
FKHQ�+DQGOXQJVIlKLJNHLW�EHVWHKHQG�DXV�PHFKDWURQLVFKHQ�
.RPSRQHQWHQ�� 6HQVRUHQ� XQG� UHFKQHUEDVLHUWHQ�.RQWUROO��
XQG�6WHXHUXQJVIXQNWLRQHQ6. Plastischer beschreibt  Bekey 
5RERWHU� DOV� HLQH� 0DVFKLQH�� ©WKDW� VHQVHV�� WKLQNV�� DQG�
DFWVª��GLH�DOVR�ZDKUQHKPHQ��GHQNHQ�XQG�KDQGHOQ�NDQQ7. 
Entsprechend bedarf der Roboter Sensoren, um seine Um-
gebung wahrzunehmen, Prozessoren,�XP�JHZLVVH�©NRJ-
QLWLYH�/HLVWXQJHQª� ]X� HUEULQJHQ� VRZLH�Aktuoren, um in 
VHLQHU�8PZHOW�KDQGHOQ�]X�N|QQHQ8. Um physisch präsente 
5RERWHU�YRQ�VRJ��©6RIWZDUH�ERWVª9 oder virtuellen Robo-
WHUQ�DE]XJUHQ]HQ��ZXUGH�GLHVH�'H¿QLWLRQ�XP�GDV�.ULWHUL-
XP�GHU�SK\VLVFKHQ�0DQLIHVWDWLRQ��©D�PDFKLQH��VLWXDWHG�LQ�
the world») ergänzt10.

(QJ�YHUNQ�SIW�XQG�WHLOZHLVH�GHFNXQJVJOHLFK�VLQG�GLH�
QLFKW�EHOOHWULVWLVFKHQ�%HJULIIH�©DXWRQRPH�6\VWHPHª�RGHU�
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22 Siehe dazu susanne beCk�� 5RERWHU� XQG� &\ERUJV�� in: Susanne 
%HFN� �+UVJ���� -HQVHLWV� YRQ�0HQVFK� XQG�0DVFKLQH��%DGHQ�%DGHQ�
�������±��������]LW��5RERWHU�XQG�&\ERUJV���beCk,�5RERWLN��)1�����
228 ff.

23� 'D]X�&hRistalleR et al. (FN 3), 46.
24 andReas FalleR/stePhan�.auFMann, Telemedizin, in: Mana-

JHG�&DUH�����������±�������
�� FalleR�.auFMann (FN 24),� ���� 6LHKH� )RUVFKXQJVSURMHNW� GHU�

8QLYHUVLW\� RI� 1HEUDVND� 0HGLFDO� &HQWHU� LQ� =XVDPPHQDUEHLW� PLW�
1$6$�©0LQL� 6XUJLFDO�5RERWV� IRU� 6SDFHª�� ,QIRUPDWLRQHQ� ]X�¿Q-
GHQ� XQWHU� �KWWS���ZZZ�XQPF�HGX�FDVW�PLQLBVXUJLFDOBURERWVBIRUB
VSDFH�KWP!�

26 isaaC asiMov,�,FK��GHU�5RERW�����$���0�QFKHQ���������±���

16 ISO Norm 8737; siehe auch neue ISO Norm 13482 zu Sicherheits-
YRUVFKULIWHQ�I�U�3ÀHJHURERWHU�

17� 6LHKH�,)5�+RPHSDJH��]X�¿QGHQ�XQWHU���KWWS���ZZZ�LIU�RUJ�VHUYLFH�
URERWV�SURGXFWV!�� VLHKH� DXFK� (),52%�6WXGLH�� :LUWVFKDIWOLFK-
NHLWVDQDO\VHQ� QHXDUWLJHU� 6HUYLFHURERWLN�$QZHQGXQJHQ� XQG� LKUH�
%HGHXWXQJ�I�U�GLH�5RERWLN�(QWZLFNOXQJ��)UDXQKRIHU�*HVHOOVFKDIW�
�+UVJ����0�QFKHQ�������]X�¿QGHQ�XQWHU��KWWS���ZZZ�LSD�IUDXQKRIHU�
GH!�������

18 kate daRlinG��([WHQGLQJ�/HJDO�5LJKWV�WR�6RFLDO�5RERWV��:H�5R-
ERW�&RQIHUHQFH��8QLYHUVLW\�RI�0LDPL��$SULO�������DEUXIEDU�XQWHU�
�KWWS���G[�GRL�RUJ���������VVUQ��������!��� ��� %ekey, Trends 
(FN 8), 29 f.

19� 6LHKH� RI¿]LHOOH�3$52�+RPHSDJH�� ]X�¿QGHQ� XQWHU�� �KWWS���ZZZ�
SDURURERWV�FRP!�

20 BeCk,�5RERWLN��)1���������
21 susanne beCk�� 5RERWHU�� &\ERUJV� XQG� GDV� 5HFKW�� in: Tade 

�0DWWKLDV� 6SUDQJHU� �+UVJ���� 5HFKW� GHU� /HEHQVZLVVHQVFKDIWHQ��
%G��9RO�����%HUOLQ���������±���������]LW��5HFKW���VLHKH�beatRiCe 
BRunhöbeR��,QGLYLGXHOOH�$XWRQRPLH�XQG�7HFKQLN�LP�.|USHU��in: 
�6XVDQQH�%HFN��+UVJ����-HQVHLWV�YRQ�0HQVFK�XQG�0DVFKLQH��%DGHQ�
Baden 2012, 77–104, 78.

GHU� 6FKXOGIlKLJNHLW� E]Z�� 6FKXOGXQIlKLJNHLW� YRQ� 0HQ-
VFKHQ�PLW�VRJ��+LUQVFKULWWPDFKHUQ��G�K��GHU�HOHNWULVFKHQ�
Stimulationsbehandlung des Gehirns22.

c. Teleroboter

$XVVFKODJJHEHQG�I�U�GLH�.DWHJRULVLHUXQJ�DOV�7HOHURERWHU�
ist der durch einen Menschen ferngesteuerte Operations-
modus eines Roboters23. Ein möglicher Einsatzbereich 
von Telerobotern ist die Telemedizin, d.h. die medizini-
sche Behandlung aus der Ferne24. Diese Technologie er-
laubt beispielsweise die Operation eines behandlungsbe-
dürftigen Astronauten im Weltall durch einen Arzt, der 
den Roboter von der Erde aus bedient����7HOHURERWLN�ZLUIW�
insbesondere auch datenschutzrechtliche Fragen auf.

III. Rechtliches

A. «Roboterrecht»

Die Herstellung und der Einsatz von Robotern sind nach 
KHUN|PPOLFKHP�5HFKW�]X�EHXUWHLOHQ��$XFK�ZHQQ�GLH�9HU-
ZHQGXQJ�GHV�%HJULIIHV�©5RERWHUUHFKWª�HWZDV�DQGHUHV�DQ-
GHXWHQ�PDJ��HLQ�XPIDVVHQGHV��NRGL¿]LHUWHV�5RERWHUUHFKW�
existiert weder national noch international.

2KQH� UHFKWOLFKH�8PVHW]XQJ�JHEOLHEHQ�VLQG�GLH�©5R-
botergesetze» aus der Feder von Science-Fiction-Autor 
asiMov26:

©(LQ� 5RERWHU� GDUI� NHLQ� PHQVFKOLFKHV� :HVHQ� YHUOHW]HQ� RGHU�
GXUFK�8QWlWLJNHLW� JHVWDWWHQ�� GDVV� HLQHP�PHQVFKOLFKHQ�:HVHQ�
Schaden zugefügt wird.
Ein Roboter muss dem ihm von einem Menschen gegebenen 
Befehl gehorchen, es sei denn, ein solcher Befehl würde mit 
5HJHO�(LQV�NROOLGLHUHQ�
Ein Roboter muss seine eigene Existenz beschützen, solange 
GLHVHU�6FKXW]�QLFKW�PLW�5HJHO�(LQV�RGHU�=ZHL�NROOLGLHUW�ª

asiMovs Schöpfungsidee war es, geeignete und zuver-
OlVVLJH�5HJHOQ� ]XU�.RQWUROOH� GHV�5RERWHU�9HUKDOWHQV� ]X�

nahme von Anwendungen in der Automatisierungstech-
QLN�ª16

Die IFR unterscheidet weiter zwischen professionel-
len Servicerobotern, beispielsweise professionellen Rei-
nigungsrobotern, Medizinalrobotern und Public Rela-
tions Robotern (wie Hotel- und Restaurantrobotern oder 
%LEOLR�WKHNVURERWHUQ��XQG�Servicerobotern für den Privat-
gebrauch, beispielsweise Haushalts-, Unterhaltungs-, As-
sistenz-, Transport- und Überwachungsrobotern17.

3. Weitere Kategorien

a. Soziale Roboter

(LQH�ZHLWHUH�5RERWHUDUW��GLH� LQ�GHU�/LWHUDWXU�RIWPDOV�DOV�
HLJHQH� .DWHJRULH� (UZlKQXQJ� ¿QGHW�� VLQG� VRJ�� VR]LDOH�
5RERWHU��6R]LDOH�5RERWHU�VLQG�SK\VLVFK�YHUN|USHUWH��DX-
tonome Agenten, die mit Menschen auf einer emotiona-
OHQ�(EHQH�NRPPXQL]LHUHQ�XQG�LQWHUDJLHUHQ18��%HNDQQWHV�
%HLVSLHO�HLQHV�VR]LDOHQ�5RERWHUV�LVW�GLH�LQWHUDNWLYH�5REEH�
©3DURª��GLH�EHUHLWV�LQ�HLQLJHQ�3ÀHJH��XQG�7KHUDSLH]HQWUHQ�
eingesetzt wird19.

b. Cyborgs

Mischwesen aus Mensch und Maschine20�� VRJ�� ©&\-
borgs», werden in der öffentlichen Wahrnehmung oft 
mit Robotern assoziiert. Allerdings fehlt eine präzisere 
Begriffsbestimmung und so wären gemäss der vorste-
KHQGHQ� 'H¿QLWLRQ� VlPWOLFKH� 3HUVRQHQ� PLW� N�QVWOLFKHP�
+�IWJHOHQN�&\ERUJV21. Zweifellos wirft die zunehmende 
PDVFKLQHOOH� $XVZHLWXQJ� GHU� .|USHUJUHQ]HQ� ]DKOUHLFKH�
ethische und rechtliche Fragen auf; etwa die Frage nach 
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33 Siehe dazu andReas Matthias, Automaten als Träger von Rech-
WHQ��'LVV��%HUOLQ�����$���%HUOLQ����������

34 BeCk��5RERWHU�XQG�&\ERUJV��)1���������
��� 5RERWHU�N|QQHQ�LQGLYLGXDOLVLHUW�RGHU�VHULHQPlVVLJ�SURGX]LHUW�ZHU-

GHQ�� .RPPHU]LHOOH� 5RERWHU� ZLH� 6SLHO]HXJURERWHU�� 6WDXEVDXJHU�
roboter sowie gewisse medizinische und militärische Roboterpro-
GXNWH�ZHUGHQ�UHJHOPlVVLJ�VHULHQPlVVLJ�YHUWULHEHQ��,Q�]DKOUHLFKHQ�
$QZHQGXQJVJHELHWHQ� VLQG� KLQJHJHQ� NXQGHQVSH]L¿VFKH� 5RERWHU�
gefragt (FoRGe/BlaCkMan [FN 30], 37 ff.).

36� 9HUWUDJVUHFKWOLFK� VSDQQHQG� LVW� GLH� %HKDQGOXQJ� HOHNWURQLVFKHU�
Agenten im Rahmen von Vertragsabschlüssen, z.B. bei unfreiwil-
OLJHP� 9HUWUDJVDEVFKOXVV� GXUFK� DXWRPDWLVLHUWH� &RPSXWHUV\VWHPH��
GuntheR teubneR��(OHNWURQLVFKH�$JHQWHQ�XQG�JURVVH�0HQVFKHQ-
affen, in:� 3DROR� %HFFKL�&KULVWRSK� %�� *UDEHU�0LFKHOH� /XPLQDWL�
�+UVJ���� ,QWHUGLV]LSOLQlUH� :HJH� LQ� GHU� MXULVWLVFKHQ� *UXQGODJHQ-
IRUVFKXQJ�� %G�� ���� =�ULFK� ������ �±���� �� II���Malte-ChRistian 
GRubeR��5HFKWVVXEMHNWH�XQG�7HLOUHFKWVVXEMHNWH�GHV�HOHNWURQLVFKHQ�
*HVFKlIWVYHUNHKUV��in:�6XVDQQH�%HFN��+UVJ����-HQVHLWV�YRQ�0HQVFK�
und Maschine, Baden-Baden 2012, 133–160, 142 ff. Ausführlich 
]XU� 7KHPDWLN��0,&+$(/�0$57,1� .,$1,ý.$�� 'LH�$JHQWHQHUNOl-
rung, Zürich 2012; saMiR ChoPRa/lauRenCe F. white��$�/HJDO�
7KHRU\�IRU�$XWRQRPRXV�$UWL¿FLDO�$JHQWV��0LFKLJDQ���������±���

37� 'HQNEDU� VLQG� VHOEVWYHUVWlQGOLFK� DXFK� .RQVWHOODWLRQHQ�� LQ� GHQHQ�
6FKZHL]HU�:HUNYHUWUDJVUHFKW��0LHWUHFKW��$XIWUDJVUHFKW�RGHU�5HFKW�
GHV�/HDVLQJV�]XU�$QZHQGXQJ�JHODQJW��$QZHQGEDUNHLW�GHV�:HUN��
E]Z�� :HUNOLHIHUXQJVYHUWUDJVUHFKWV� HWZD� EHL� 9HUWUDJ� �EHU� HUVW�
KHU]XVWHOOHQGH�� NXQGHQVSH]L¿VFKH� ,QGLYLGXDOURERWHU� PLW� 6\VWHP�
LQWHJUDWLRQ�PLWWHOV� VSH]L¿VFKHU�8PZHOWSODQXQJ� XQG�$QDO\VH� GHV�
Roboterverhaltens.

27 Für eine Analyse der Robotergesetze siehe RoGeR ClaRke, 
$VLPRY¶V� /DZV� RI� 5RERWLFV�� in:�0LFKDHO�$QGHUVRQ�6XVDQ� /HLJK�
$QGHUVRQ��+UVJ����0DFKLQH�(WKLFV��1HZ�<RUN����������±����

28� %HLVSLHO�� $UW�� �� GLHVHU� &KDUWD� EHVDJW�� GDVV� 5RERWHU� GLH�$QZHL-
sungen des Menschen als Freund, Helfer und Partner befolgen 
XQG�NHLQHQ�0HQVFKHQ�YHUOHW]HQ� VROOHQ� �JHPlVV�9RUWUDJ� GHU�+HU-
ren Prof. eRiC hilGendoRF, Universität Würzburg und Minkyu 
kiM, Hanyang University, Seoul, im Rahmen der internationalen 
7DJXQJ� ©5HFKWOLFKH� 5DKPHQEHGLQJXQJHQ� EHL� DXWRQRPHQ� XQG�
simula tionsbasierten Systemen», gehalten am 2. November 2012 
im Deutschen Bundesministerium für Wirtschaft, Berlin).

29 Ebd. (FN 28).
30� %LV� ]XP� -DKU� ����� VROO� MHGHU� V�GNRUHDQLVFKH� +DXVKDOW� �EHU� HL-

nen Haushaltsroboter verfügen. Siehe dazu SiMon FoRGe�&olin 
BlaCkMan (Bearb.), Marc Bogdanowicz/Paul Desruelle (Hrsg.), A 
+HOSLQJ�+DQG�IRU�(XURSH��-RLQW�5HVHDUFK�&HQWUH�GHU�(XURSlLVFKHQ�
.RPPLVVLRQ��-5&���-5&�6FLHQWL¿F�DQG�7HFKQLFDO�5HSRUWV��1RYHP-
ber 2010, 90.

31 thoMas� &hRistalleR/JoseF WehneR (Hrsg.), Autonomie der 
Maschinen, in:�$XWRQRPH�0DVFKLQHQ��:LHVEDGHQ��������±�������

32 BeCk��5RERWHU�XQG�&\ERUJV��)1���������

PLHUXQJ�RGHU�GDV�VSlWHUH�©7UDLQLHUHQª�GXUFK�%HQXW]XQJ33 
]XU�FNI�KUHQ�OlVVW�RGHU�VLFK�DXV�DQGHUHQ�8PZHOWIDNWRUHQ�
ergeben hat34.

Diese Feststellung robotischer Besonderheiten ist 
UHFKWOLFK�]HQWUDO��GD�$XVJDQJVSXQNW�GHU�$QDO\VH�GLH�)UD-
JH�ELOGHW��RE�XQG�LQZLHIHUQ�VLFK�5RERWHU�YRQ�KHUN|PPOL-
FKHQ�0DVFKLQHQ�XQWHUVFKHLGHQ��=X�NOlUHQ�LVW�DXVVHUGHP��
ob allfällige Unterschiede eine rechtliche Sonderbehand-
lung rechtfertigen. Dies soll im Folgenden aus zivilrecht-
licher Sicht anhand dreier Szenarien illustriert werden.

a. Haftung für iClean

(LQ�.lXIHU� HUZLUEW� LP�)DFKJHVFKlIW� HLQHQ� VHULHQPlVVLJ�
SURGX]LHUWHQ�6WDXEVDXJHUURERWHU�©L&OHDQª����'LHVHU��¿N-
tive) Roboter ist ein primitiver, selbstfahrender Staubsau-
JHU��GHU�EHL�.ROOLVLRQ�GLH�5LFKWXQJ�ZHFKVHOW�XQG�VR�EHL�
DXVUHLFKHQGHU�)DKUW]HLW�GLH�JHVDPWH�5HLQLJXQJVÀlFKH�DE-
GHFNW��(LQ�GXUFK�©L&OHDQª�DXVJHO|VWHU�6FKDGHQ�NDQQ�DXI�
HLQHQ�3URGXNWGHIHNW� �]�%��XQJHQDXHU�6HQVRU���DEHU�DXFK�
auf eine Fehlbedienung durch den Benutzer (z.B. Einsatz 
DXI�XQJHHLJQHWHP�%RGHQ��]XU�FNJHKHQ�

Im Schadensfall stellen sich gewöhnliche Haftungs-
IUDJHQ��=ZLVFKHQ�GHP�.lXIHU�XQG�GHP�9HUNlXIHU�LVW�HLQ�
.DXIYHUWUDJ� ]XVWDQGH� JHNRPPHQ36 und das schweizeri-
VFKH�.DXIYHUWUDJVUHFKW37�¿QGHW�$QZHQGXQJ��'LH�NDXIYHU-
tragliche Sachgewährleistung greift bei Mängeln an der 

erstellen27. Die literarische Pointe ist allerdings, dass es 
gerade nicht möglich ist, das Verhalten der Roboter durch 
Auferlegung von Grundregeln zu regulieren. Auch wenn 
die drei Robotergesetze sich nicht als Normen für die Pra-
[LV�EHZlKUHQ��VR�ELOGHQ�VLH�LQVSLULHUHQGHQ�$XVJDQJVSXQNW�
I�U�JHJHQZlUWLJH�XQG�]XN�QIWLJH�*HVHW]HVEHVWUHEXQJHQ��
EHLVSLHOVZHLVH� I�U� GLH� V�GNRUHDQLVFKH�5RERWHU�&KDUWD28. 
,P�WHFKQLNDI¿QHQ�6�GNRUHD�H[LVWLHUW�]XGHP�HLQ�©*HVHW]�
I�U�GLH�%HVFKOHXQLJXQJ�GHU�(QWZLFNOXQJ�XQG�9HUEUHLWXQJ�
LQWHOOLJHQWHU� 5RERWHUª� DXV� GHP� -DKU� ����29. Ziel dieses 
*HVHW]HV� LVW� GLH� )|UGHUXQJ� GHU� (QWZLFNOXQJ� 6�GNRUHDV�
hin zu einer führenden Roboter-Nation30.

:HOFKH�URERWHUEH]RJHQHQ�6DFKYHUKDOWH�MXULVWLVFK�EH-
GHXWVDP� VHLQ� N|QQHQ� XQG�ZHOFKH�1RUPHQ� GDV� JHOWHQGH�
Recht in der Schweiz für sie bereithält, wird im Folgen-
GHQ� XQWHUVXFKW�� 'HU� 6FKZHUSXQNW� OLHJW� GDEHL� DXI� ]LYLO-
rechtlichen Fragestellungen und einer möglichen Fortent-
ZLFNOXQJ�GHV�5HFKWV�

B. Ausgewählte Rechtsfragen

1. Zivilrecht

:DV�PRGHUQH�5RERWHU�DXV]HLFKQHW��LVW��GDVV�VLH�NHLQH�UHL-
nen Befehlsempfänger mehr sind, sondern über einige 
Freiheitsgrade bei der Ausführung ihrer Aufgaben ver-
I�JHQ�XQG�DXI�8PZHOWHUHLJQLVVH�UHDJLHUHQ�N|QQHQ31. Sie 
registrieren ihre Umwelt mittels diverser Sensoren und 
lernen durch Beobachtungen und Erproben verschiedener 
Handlungsalternativen dazu32�� 5HWURVSHNWLY� ZLUG� VRPLW�
schwierig festzustellen sein, ob sich ein schadenverur-
sachendes Fehlverhalten auf die ursprüngliche Program-
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44 hanisCh (FN 39), 31, unterscheidet zwei Problemstellungen: 
���� )HKOHUKDIWH�:HLWHUHQWZLFNOXQJ� GHV� 3URJUDPPFRGHV�� ���� (LQ-
wandfreier Programmcode, falsche Entscheidung. Für beide Sze-
narien sieht er rechtliche Erfassungsprobleme.

�� honsell (FN ��������
46� 1DFK�$UW������$EV����25�NDQQ�GLH�+DIWXQJ�I�U�JUREH�)DKUOlVVLJNHLW�

allerdings nicht ausgeschlossen werden.
47� =XGHP�EHG�UIWH�GLH�)UDJH�QDFK�GHQ�YHUWUDJOLFKHQ�1HEHQSÀLFKWHQ�

LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�.DXIYHUWUlJHQ��EHU�5RERWHU�LP�(LQ]HOIDOO�
HLQHU�.OlUXQJ��$UW�����$EV����25��

48� 'LH� 'LVNXVVLRQ� ZLUG� XQWHU� GHP� 6WLFKZRUW� ©,7�5HFKWª� JHI�KUW��
$OOJHPHLQ� ]XU� +DIWXQJ� I�U� DXWRQRPH� ,QIRUPDWLNV\VWHPH� QDFK�
6FKZHL]HU�5HFKW��VSH]LHOO�]XU�+DQGKDEXQJ�YHUVWHFNWHU�0lQJHO�LP�
=XVDPPHQKDQJ�PLW�GHU�LQKlUHQWHQ�)HKOHUKDIWLJNHLW�YRQ�6RIWZDUH�
siehe david Rosenthal��$XWRQRPH�,QIRUPDWLNV\VWHPH��in: Albert 
.�QGLJ�'DQLHOOH�%�WVFKL��+UVJ����'LH�9HUVHOEVWlQGLJXQJ�GHV�&RP-
puters, Zürich 2008, 131–144, 136 f.

49� %XQGHVJHVHW]�YRP�����-XQL�������EHU�GLH�3URGXNWHKDIWSÀLFKW��3UR-
GXNWHKDIWSÀLFKWJHVHW]��65��������������

�� anton k. sChnydeR/wolFGanG PoRtMann/MaRkus Mül-
leR-Chen�� $XVVHUYHUWUDJOLFKHV� +DIWSÀLFKWUHFKW�� OLWHUD� %�� ��� $���
Zürich 2013, Nr. 323.

38 Alternativ sind Schadenersatzansprüche nach Art. 97 Abs. 1 OR zu 
SU�IHQ��:LH�EHL�QLFKW�URERWLVFKHQ�.DXIJHJHQVWlQGHQ�VLQG�$*%V�]X�
EHU�FNVLFKWLJHQ��DOOHQIDOOV�EHVWHKW�HLQ�*DUDQWLHYHUWUDJ�

39� $XFK�ZHQQ�6RIWZDUH�GLH�3URGXNWHLJHQVFKDIW�LP�6LQQH�GHV�3URGXN-
WHKDIWSÀLFKWJHVHW]HV� �3U+*��DEJHVSURFKHQ�Z�UGH�� IDOOHQ�5RERWHU�
DXIJUXQG� GHU� ,QWHJUDWLRQ� GHU� 6RIWZDUH� LQ�+DUGZDUH� DOV� 3URGXNWH�
XQWHU�GDV�3U+*��VLHKH�&hRistalleR�HW�DO���)1����������VLHKH�]XU�
'LVNXVVLRQ�JoChen hanisCh, Haftung für Automation, Diss. Er-
langen-Nürnberg, Göttingen 2010 (= Internationale Göttinger Rei-
he, Bd. 19), 69 ff.

40 Bundesgesetz vom 30. März 1911 betreffend die Ergänzung des 
Schweizerischen Zivilgesetzbuches (Fünfter Teil: Obligationen-
recht; SR 220).

41� &hRistalleR et al. (FN 3), 149; hanisCh (FN 39), passim.
42 Dazu hanisCh (FN ���������LOOXVWUDWLY��©%HJU�QGHW�HLQ�RUGQXQJV-

gemässer Programmablauf, der zu einem Schadensereignis führt, 
einen Sachmangel?».

43 heinRiCh honsell, Schweizerisches Obligationenrecht, Beson-
derer Teil, 9. A., Bern 2010, 80.

VFKHQ�.DXIVDFKH�GLH�0DVVJU|VVH�LVW��EOHLEW�IUDJOLFK��.UL-
terien hierfür müssten erarbeitet werden44.

%HL�GHU�NDXIYHUWUDJOLFKHQ�+DIWXQJ�PXVV�GHU�0DQJHO�
IHUQHU� LP�=HLWSXQNW� GHV�*HIDKUHQ�EHUJDQJV�PLQGHVWHQV�
©LP�.HLPª�YRUKDQGHQ�VHLQ��. Die Auffassung, durch das 
(UP|JOLFKHQ�YRQ�/HUQIlKLJNHLW�VHL�GHU�.HLP�I�U�GHQ�0DQ-
gel gesetzt worden, erscheint zu weitgehend: Der Roboter 
ZLUG�]ZDU�]XU�/HUQIlKLJNHLW�SURJUDPPLHUW��GDV�IHKOHUKDI-
WH�9HUKDOWHQ�HQWZLFNHOW�VLFK�DEHU�HUVW�QDFK�*HIDKUHQ�EHU-
gang, nämlich bei der Benutzung. Üblicherweise liegt die 
9HUDQWZRUWXQJ�GDQQ�EHLP�.lXIHU��'D�GLHVHU�GHQ�5RERWHU�
UHJHOPlVVLJ�LP�:LVVHQ�XP�GHVVHQ�/HUQIlKLJNHLW�HLQVHW]W�
und diesen durch Einsatz in einer bestimmten Umgebung 
JHZLVVHUPDVVHQ�©VR]LDOLVLHUWª��VFKHLQW�GLH�%HODVWXQJ�GHV�
.lXIHUV�JHUHFKWIHUWLJW��:RKO�Z�UGH�LQ�GHU�3UD[LV�GDV�GLV-
SRVLWLYH� NDXIYHUWUDJOLFKH� *HZlKUOHLVWXQJVUHFKW� UHJHO-
PlVVLJ�GXUFK�)UHL]HLFKQXQJVNODXVHOQ�E]Z��DOOIlOOLJH�*D-
rantien angepasst46��)HVWVWHKW��GDVV�GLH�9HUWUDJVPlVVLJNHLW�
HLQHV� HQWZLFNOXQJVIlKLJHQ� 5RERWHUV� VSDQQHQGH� )UDJHQ�
aufwirft47. Der Grossteil der Problembereiche im Zusam-
menhang mit Robotern wird deren Software betreffen. 
(LQLJH�UHOHYDQWH�$VSHNWH�ZXUGHQ�EHUHLWV�LP�5DKPHQ�GHU�
'LVNXVVLRQ� �EHU�&RPSXWHU� XQG� ,QWHUQHWWHFKQRORJLH� WKH-
matisiert und sind übertragbar48.

,P� 3URGXNWKDIWXQJVUHFKW� NDQQ� VLFK� GLH� +HUVWHOOHULQ�
GXUFK�GHQ�1DFKZHLV�HQWODVWHQ��GDVV�©QDFK�GHQ�8PVWlQ-
den davon auszugehen ist, dass der Fehler, der den Scha-
GHQ�YHUXUVDFKW�KDW��QRFK�QLFKW�YRUODJ��DOV�VLH�GDV�3URGXNW�
LQ�9HUNHKU�EUDFKWHª��$UW����$EV����OLW��E�3U+*49). Gemeint 
VLQG�)HKOHU�� ©GLH� EHL� VSlWHUHQ�$ElQGHUXQJHQ� HLQHV�3UR-
GXNWV�HQWVWHKHQ�ª���$OV�VROFKH�N|QQWHQ�GXUFKDXV�$ElQGH-

Sache38��$XVVHUYHUWUDJOLFKH�+DIWXQJVDQVSU�FKH�NRPPHQ�
ebenfalls in Frage, etwa Ansprüche gegen den Hersteller 
JHVW�W]W� DXI� GLH� 3URGX]HQWHQKDIWXQJ� RGHU� 3URGXNWHKDIW-
SÀLFKW39�� DOOHQIDOOV� DXFK� HLQH� GHOLNWLVFKH� +DIWXQJ� GHV�
Benutzers aus Art. 41 OR40�� 'HU� (LQVDW]� GHV� ©L&OHDQª�
unterscheidet sich rechtlich nicht vom Einsatz einer ge-
wöhnlichen Maschine. Dies im Gegensatz zu folgenden 
.RQVWHOODWLRQHQ�

b. Haftung für Rosie

(LQ�.lXIHU�HUZLUEW�EHLP�)DFKKlQGOHU�GHQ��¿NWLYHQ��DGDS-
WLYHQ��OHUQIlKLJHQ�6HUYLFHURERWHU�©5RVLHª�]XU�(UOHGLJXQJ�
YRQ�$XIJDEHQ�LP�+DXVKDOW��©5RVLHª�HUIDVVW�LKUH�8PZHOW�
PLWWHOV�NRPSOH[HU�6HQVRULN�XQG�SDVVW�LKU�9HUKDOWHQ�DQ��,P�
/DXIH� GLHVHV�/HUQSUR]HVVHV� DNWXDOLVLHUW� VLH� LKU�:HOWPR-
GHOO�XQG�YHUlQGHUW�HLJHQVWlQGLJ� LKUH�6RIWZDUH��6LH�NDQQ�
Entscheidungen treffen und verfügt über ein hohes Mass 
an Autonomie. Besonderheiten in der Bewertung ergeben 
VLFK�EHL�©5RVLHª�YRU�DOOHP�GDQQ��ZHQQ�HLQ�6FKDGHQ�DXI�
GLHVH�(LJHQG\QDPLN�]XU�FN]XI�KUHQ�LVW��$OOHUGLQJV�EHUHL-
WHW�VFKRQ�GDV�,GHQWL¿]LHUHQ�GHU�)HKOHUTXHOOH41, etwa Hard-
ware- oder Softwarefehler, Fehler im Anlernprozess oder 
$XVI�KUXQJVIHKOHU��6FKZLHULJNHLWHQ�

Exemplarisch seien folgende Überlegungen zum 
.DXIYHUWUDJVUHFKW� DQJHI�KUW�� %HUHLWV� GHU� %HZHLV� HLQHV�
Sachmangels ist problematisch42. Es fragt sich, wie das 
.ULWHULXP�GHU�]XJHVLFKHUWHQ�(LJHQVFKDIW�LP�=XVDPPHQ-
KDQJ� PLW� HQWZLFNOXQJVIlKLJHQ� 5RERWHUQ� ]X� KDQGKDEHQ�
ZlUH��:LH� VLFK� GLH�.DXIVDFKH� HQWZLFNHOW�� LVW�ZHGHU� I�U�
GHQ�9HUNlXIHU� QRFK� I�U� GHQ�.lXIHU� YRUKHUVHKEDU��0DQ-
gels Zusicherung ist auf das Abweichen der Ist- von der 
Soll-Beschaffenheit abzustellen43. Was bei einer dynami-
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��� .RQVHTXHQ]HQ�DXV�GHP�$QZHQGXQJVEHUHLFK�HUJHEHQ�VLFK�X�D��I�U�
die Haftung des Produzenten für Sachschäden: Nach Art. 1 Abs. 1 
lit. b PrHG haftet er für Sachschäden nur, wenn die Sache für den 
privaten Gebrauch oder Verbrauch bestimmt und hauptsächlich zu 
GLHVHP�=ZHFN�YHUZHQGHW�ZRUGHQ�LVW�

�� So honsell (FN ����������5HLQLJHQ�YRQ�*HElXGHQ�DOV�:HUNKHU-
stellung.

60 honsell (FN 43), 291.
61 Zur vertraglichen Haftung des Automatenbetreibers nach deut-

schem Recht siehe hanisCh (FN 39), 20 ff., der die Ansicht ver-
tritt, dass Automatenbetreiber bei Einhaltung der vernünftigerweise 
zu erwartenden Wartung und Instandhaltung davon ausgehen dür-
IHQ��GDVV�GHU�$XWRPDW�HLQZDQGIUHL�IXQNWLRQLHUW�

62 RolF h. webeR, in:�+HLQ]�+DXVKHHU� �+UVJ����%HUQHU�.RPPHQ-
WDU� ]XP�VFKZHL]HULVFKHQ�3ULYDWUHFKW��%G��9,������'LH�)ROJHQ�GHU�
Nichterfüllung, Art. 97–109 OR, Bern 2000, Art. 101 N 39.

63 webeR (FN 62), Art. 101 N 41; PeteR GauCh/walteR R. 
sChlueP/JöRG sChMid/susan eMMeneGGeR, Schweizerisches 
Obligationenrecht Allgemeiner Teil, 9. A., Zürich 2008, Nr. 3018. 
Ausführlich zum Meinungsstreit in Deutschland siehe hanisCh 
(FN 39), 24–27.

64 kaRl sPiRo, Die Haftung für Erfüllungsgehilfen, Bern 1984, § 48, 
210.

��� =XU� .RQVWHOODWLRQ�� GDVV� HLQH� NRUUHNWH� )XQNWLRQ� ]X� HLQHP� XQJH-
wünschten Ergebnis führt: hanisCh (FN ��������

�� Siehe hanisCh (FN ��������I��=XU�WHFKQLVFKHQ�$XVJHVWDOWXQJ�HLQHV�
sicheren Roboters siehe saMi haddadin, Towards Safe Robots, 
Diss. Aachen, 2011.

�� Damit ist nach Rosenthal �>)1���@�������QLFKW�GHU�/HUQIlKLJNHLW��
sondern dem Handlungsspielraum eines Systems Grenzen gesetzt; 
LP�=HQWUXP�VWHKW�GLH�)UDJH�©ZLH�ZHLW�HLQHP�OHUQIlKLJHQ�6\VWHP�
‹vertraut› werden darf».

��� ,Q� GLHVHP� .RQWH[W� LQWHUHVVDQW� LVW� GLH� 8PVHW]XQJ� HLQHU� DOOIlOOL-
JHQ�3URGXNWEHREDFKWXQJVSÀLFKW�GHV�+HUVWHOOHUV�QDFK�$UW����3U6*�
�%XQGHVJHVHW]� YRP� ���� -XQL� ����� �EHU� GLH� 3URGXNWHVLFKHUKHLW�
[SR 930.11]).

�� Siehe hanisCh (FN 39), 71, mit berechtigtem Verweis auf Beweis- 
und Abgrenzungsprobleme, z.B. zwischen Basisprogrammierung 
und Anlernprozess.

��� 9RUDXVVHW]XQJ�I�U�MHGH�$UW�GHU�$QDORJLH�LVW�GLH�)HVWVWHOOXQJ�HLQHU�
/�FNH� �susan eMMeneGGeR/axel tsChentsCheR, in: Heinz 
+DXVKHHU�+DQV� 3HWHU� :DOWHU� >+UVJ�@�� %HUQHU� .RPPHQWDU� ]XP�
schweizerischen Privatrecht, Bd. I/1, Einleitung, Art. 1–9 ZGB, 
Bern 2012, Art. 1 N 380); sodann setzt der Analogieschluss hin-
reichend gleich gelagerte Verhältnisse voraus (BGE 130 V 71 
E. 3.2.1; BGE 129 V 27 E. 2.2).

�� Zum deutschen Recht siehe hanisCh (FN 39), 23 ff., 192 ff.; siehe 
auch ChRistalleR et al. (FN 3), 146 ff.

digung von Reinigungsarbeiten im Privatspital und setzt 
KLHU]X� GHQ� SURIHVVLRQHOOHQ� 6HUYLFHURERWHU� ©5RVLH3URª�
HLQ��'LHVHU�XQWHUVFKHLGHW�VLFK�YRQ�©5RVLHª�QXU�EH]�JOLFK�
des Anwendungsbereichs��, ist ebenso lernfähig und ad-
DSWLY��*HKW�PDQ�YRQ�HLQHU�$QZHQGEDUNHLW�GHV�:HUNYHU-
tragsrechts aus��, fällt ein Schaden, der dem Besteller an-
lässlich der Vertragsausführung zugefügt wird, unter die 
positive Vertragsverletzung nach Art. 97 OR60. In diesem 
.RQWH[W� VSLHOHQ� YHUWUDJOLFKH� 6RUJIDOWVSÀLFKWHQ� HLQH� EH-
deutende Rolle61�� .OlUXQJVEHGDUI� EHVW�QGH� KLQVLFKWOLFK�
der Anforderungen, die an einen allfälligen Entlastungs-
beweis des Unternehmers zu stellen wären.

i. Zurechnungsproblematik

Die Haftung des Unternehmers für seine Hilfspersonen 
richtet sich nach Art. 101 OR. Hilfspersonen sind natür-
OLFKH�RGHU� MXULVWLVFKH�� rechtsfähige Personen, deren sich 
GHU� 6FKXOGQHU� I�U� VHLQH� =ZHFNH� EHGLHQW62�� (LQH� GLUHNWH�
Anwendung der Zurechnungsnorm auf Roboter wird von 
GHUHQ�:RUWODXW�QLFKW�XPIDVVW��0DVFKLQHQ�N|QQHQ�EHL�GHU�
(UI�OOXQJ�GHU�6FKXOGSÀLFKW�]ZDU�PLWZLUNHQ��GD�LKQHQ�GLH�
5HFKWVIlKLJNHLW� IHKOW�� KDIWHW� GHU�6FKXOGQHU� EHL�)HKOOHLV-
WXQJHQ�GXUFK�0DVFKLQHQ�DOOHUGLQJV�QDFK�ZRKO�K�/��QLFKW�
nach Art. 101 Abs. 1 OR63. Dagegen vertritt sPiRo, dass 
ein Schuldner, der seinen Gehilfen mit einer Maschine 
HUVHW]W��©ZLH�VWDWW�GHU�.RVWHQ�GHU�$UEHLWVNUDIW�GLH�.RVWHQ�
GHU�0DVFKLQH��VR�DXFK�VWDWW�GHV�5LVLNRV��GDVV�GHU�*HKLOIH�
YHUVDJW�� GDV�5LVLNR�� GDVV� GLH�0DVFKLQH� YHUVDJWª�� WUDJHQ�
muss64.

UXQJHQ� GHV� 5RERWHUV� GXUFK� HLJHQVWlQGLJH� /HUQSUR]HVVH�
erachtet werden��. Würde hingegen das Befähigen des 
Roboters, (falsch) zu lernen – durch Schaffung eines Rah-
menprogramms – als Fehler ausgelegt, wäre der Herstel-
ler im Grundsatz verschuldensunabhängig für resultieren-
de Schäden nach Art. 1 PrHG haftbar.

In der Tat liegt die Macht, über Handlungsfelder des 
Roboters zu entscheiden, im Regelfall beim Hersteller��. 
'LHVHU�PXVV� VLFK� VRPLW� EHL� GHU�.RQ]HSWLRQ� URERWLVFKHU�
3URGXNWH� JHQDX� �EHUOHJHQ�� ZHOFKH� 6\VWHPDXVVWDWWXQJ�
vertretbar ist��. Nichtsdestotrotz scheint eine verschul-
densunabhängige Haftung des Herstellers angesichts der 
(LQÀXVVP|JOLFKNHLWHQ� GHV�1XW]HUV� DXI� GHQ�/HUQSUR]HVV�
ebenfalls problematisch��. hanisCh zieht hier den Ver-
gleich von robotischer Software mit einem vorbehan-
delten Rohstoff, für dessen Mängel der Hersteller haftet; 
hingegen haftet der Betreiber für Änderungen im Anlern-
prozess��.

c. Möglichkeiten der Rechtsfortbildung

Die Besonderheiten von Robotern werden die Fortbil-
dung des Rechts zweifellos vorantreiben, etwa durch rich-
terliche Auslegung und Ausweitung von Normen mittels 
Analogie�� oder durch gesetzgeberische Neuregelungen. 
(LQH� 0|JOLFKNHLW� ZlUH� GLH� %HKDQGOXQJ� YRQ� 5RERWHUQ�
als Erfüllungs- bzw. Verrichtungsgehilfen�� im Sinne des 
$UW������25�E]Z��GHV�$UW�����25�

Als Anschauungsbeispiel dient folgendes Szenario: 
(LQ� 5HLQLJXQJVXQWHUQHKPHQ� YHUSÀLFKWHW� VLFK� ]XU� (UOH-



601

Roboter  und Recht 
AJP/PJA 5/2014

72� 6LHKH�DEHU�]X�5HGXNWLRQVIDNWRUHQ�)1����
73 Siehe zum deutschen Recht hanisCh (FN 39), 196.
74� =X�P|JOLFKHQ�(LQVFKUlQNXQJHQ�EHL�6DFKVFKlGHQ�)1����
�� Dazu hanisCh (FN 39), 28; mit einem Formulierungsvorschlag 

zum deutschen Recht, 207.
76 Hierzu hanisCh� �)1����������©'HU�$XWRPDW�NDQQ�KDQGHOQ��DEHU�

QLFKW� KDIWHQ��'HU�0HQVFK� NDQQ� KDIWHQ�� KDW� DEHU� QLFKW� JHKDQGHOW��
Das macht die Situation schwierig für das handlungsunrechtbasier-
te Haftungssystem, das das Gesetz in weiten Teilen aufweist.».

77 sChwenzeR (FN 66), Nr. 22.14.
78� $OV�+LOIVPLWWHO�]XU�%HVWLPPXQJ�N|QQWH�GHU�VRJ��*HIDKUHQVDW]�GLH-

QHQ��ZRQDFK�©GHUMHQLJH��GHU�HLQHQ�=XVWDQG�VFKDIIW�RGHU�DXIUHFKW-
HUKlOW�� GHU� HLQHQ� DQGHUHQ� VFKlGLJHQ� N|QQWH�� YHUSÀLFKWHW� LVW�� GLH�
zur Vermeidung eines Schadens erforderlichen Massnahmen zu 
treffen.» (huGuenin [FN 66], § 24 Nr. 1983). Die Verletzung von 
6WDQGDUGLVLHUXQJVQRUPHQ� N|QQWH� XQWHU� 8PVWlQGHQ� DOV� ,QGL]� I�U�
)DKUOlVVLJNHLW�DXVJHOHJW�ZHUGHQ�

��� 6LHKH�hEHUEOLFN�EHL�hanisCh (FN 39), 24–27.
66 Siehe ClaiRe huGuenin, Obligationenrecht Allgemeiner und Be-

VRQGHUHU�7HLO��=�ULFK����������� 1U������; inGeboRG sChwenzeR, 
Schweizerisches Obligationenrecht Allgemeiner Teil, 6. A., Bern 
2012, Nr. 23.10.

67 sChwenzeR (FN 66), Nr. 23.01.
68 sChwenzeR (FN 66), Nr. 23.12.
69 sChwenzeR (FN 66), Nr. 23.12.
70 Zum deutschen Recht: hanisCh (FN 39), 46.
71� +LQJHJHQ�NRPPW�HV�EHL�GHU�6FKDGHQHUVDW]EHPHVVXQJ�LP�5DKPHQ�

der Art. 99 Abs. 2 und Art. 43 OR auf die Verschuldensintensität 
beim Erfüllungsgehilfen an (webeR [FN 62], Art. 101 N 143).

VFKXOGKDIW�KDQGHOQ�N|QQHQ��Z�UGH�VLFK�KLHU�±�LP�*HJHQ-
VDW]�]XU�VRJOHLFK�]X�WKHPDWLVLHUHQGHQ�'HOLNWVKDIWXQJ�QDFK�
$UW�����25�±�DOVR�HEHQIDOOV�QLFKW�DXVZLUNHQ72. Anzumer-
NHQ�LVW�DOOHUGLQJV��GDVV�GXUFK�GLH�%HZHLVODVWUHJHOXQJ�EHL�
GHU�*HVFKlIWVKHUUHQKDIWXQJ�QDFK�$UW�����$EV����25�HLQ�
5HVWULVLNR� EHLP� *HVFKlGLJWHQ� YHUEOHLEW�� ZHQQ� VLFK� GHU�
*HVFKlIWVKHUU�GXUFK�GHQ�1DFKZHLV�HQWODVWHQ�NDQQ��GDVV�HU�
die Hilfsperson sorgfältig ausgewählt, instruiert und über-
wacht hat. Im Falle der Schädigung durch eine mensch-
OLFKH� $UEHLWVNUDIW� EOLHEH� GHP� *HVFKlGLJWHQ� KLQJHJHQ�
QRFK�GLH�0|JOLFKNHLW��GLUHNW�JHJHQ�GLHVHQ�YRU]XJHKHQ73. 
%HL�9HUOHW]XQJ� GXUFK� HLQH� QLFKW�GHOLNWVIlKLJH�0DVFKLQH�
N|QQWH�GHU�*HVFKlGLJWH�GHQ�+HUVWHOOHU�DOOHQIDOOV�DXV�3UR-
GXNWKDIWXQJ�LQ�$QVSUXFK�QHKPHQ��$UW����OLW��D�3U+*�74.

6ROOWH� VLFK� LQ� GHU� 3UD[LV� 5HJHOXQJVEHGDUI�PLW� %OLFN�
auf roboterbezogene Haftungsfälle ergeben, wäre der 
Analogieschluss zur Hilfspersonenhaftung bzw. eine ge-
setzgeberische Erweiterung des Hilfspersonenbegriffs um 
5RERWHU� GHQNEDU�� DOOHQIDOOV� HUJlQ]W� XP� HLQH� REOLJDWRUL-
VFKH�+DIWSÀLFKWYHUVLFKHUXQJ��.

ii. Sorgfaltspflichten

Während ein menschlicher Angestellter des Reinigungs-
unternehmens aus persönlichem Verschulden nach Art. 41 
25� KDIWHQ� N|QQWH�� IlOOW� HLQH� SHUV|QOLFKH� +DIWXQJ� GHV�
5HLQLJXQJVURERWHUV�PDQJHOV�'HOLNWVIlKLJNHLW�DXVVHU�%H-
tracht76�� 0|JOLFK� EOLHEH� GLH�$QNQ�SIXQJ� DQ� HLQH� XQHU-
laubte – insbesondere fahrlässige – Handlung des Robo-
WHUEHWUHLEHUV��G�K��DQ�HLQ�$XVVHUDFKWODVVHQ�GHU�LP�9HUNHKU�
HUIRUGHUOLFKHQ�6RUJIDOW��'DEHL� NRPPW� GHP�9RUZXUI� GHU�
Vermeidbarkeit besondere Bedeutung zu77.

'LH�$XVGLIIHUHQ]LHUXQJ�YRQ�6RUJIDOWVSÀLFKWHQ�LP�=X-
sammenhang mit dem Roboterbetrieb ist zentral78. Gera-
de bei adaptiven, dynamischen Robotern wird ein für den 
Betreiber nicht vorhersehbares Roboter-Verhalten auch 

,P� GHXWVFKHQ� 5HFKW� LVW� GLH� 9HUDQWZRUWOLFKNHLW� GHV�
Schuldners für Dritte in § 278 BGB geregelt; voraus-
gesetzt wird u.a. ein Verschulden des Gehilfen. Gegner 
einer analogen Anwendung des § 278 BGB auf Maschi-
nen berufen sich hier überwiegend darauf, dass das Ver-
schuldenselement verwässert würde, indem analogiebe-
dingt die Voraussetzung einer schuldhaften Handlung des 
*HKLOIHQ�HQW¿HOH��. In der Schweiz ist die Haftung nach 
Art. 101 Abs. 1 OR von einem Verschulden des Gehilfen 
XQDEKlQJLJ��KLHU�HQWVFKHLGHW�GDV�.ULWHULXP�GHU�K\SRWKH-
WLVFKHQ�9RUZHUIEDUNHLW66. Die zum deutschen Recht ge-
lXVVHUWHQ� %HGHQNHQ� JHJHQ� HLQHQ�$QDORJLHVFKOXVV� �EHU-
zeugen für das Schweizer Recht somit nicht.

©5RVLH3URª�HUVHW]W�HLQH�PHQVFKOLFKH�$UEHLWVNUDIW��I�U�
die das Unternehmen bei gegebenen Voraussetzungen 
nach Art. 101 Abs. 1 OR hätte haften müssen. Dass die 
)HKOOHLVWXQJ�GHP�6FKXOGQHU�KLHU�PDQJHOV�5HFKWVIlKLJNHLW�
der Maschine nicht zugerechnet wird, mag im Ergebnis 
unbefriedigend sein. Ratio legis der Hilfspersonenhaftung 
LVW� VFKOLHVVOLFK�� GLHMHQLJH�3HUVRQ� I�U� DOOIlOOLJH�QDFKWHLOL-
ge Folgen eines Hilfspersoneneinsatzes haften zu lassen, 
welche auch die Vorteile daraus zieht67; in casu wäre dies 
das Reinigungsunternehmen.

Dasselbe gilt für die Geschäftsherrenhaftung nach 
$UW�����$EV����25��G�K��GLH�DXVVHUYHUWUDJOLFKH�(LQVWDQGV-
SÀLFKW� GHV� *HVFKlIWVKHUUQ� I�U� +LOIVSHUVRQHQ68�� $UW�� ���
Abs. 1 OR statuiert die Haftung des Geschäftsherrn für 
eigene��YHUPXWHWH��3ÀLFKWZLGULJNHLW��ZHQQ�HLQH�+LOIVSHU-
son einen Dritten schädigt69��'LH�$XVGHKQXQJ�GHV�$UW�����
$EV����25�DXI�GLH�.RQVWHOODWLRQ��LQ�ZHOFKHU�©5RVLH3URª�
einen Spitalbesucher verletzt, fällt mangels Rechtsfähig-
NHLW� GHV� 5RERWHUV� ZRKO� HEHQVR� DXVVHU� %HWUDFKW70. Dies, 
REZRKO�GHU�5HLQLJXQJVURERWHU�IDNWLVFK�DOV�9HUULFKWXQJV-
gehilfe des Reinigungsunternehmen eingesetzt wird und 
GXUFK�GLHVH�=XUHFKQXQJ�HLQH�DQJHPHVVHQHUH�5LVLNRVWHXH-
UXQJ�HUUHLFKW�ZHUGHQ�N|QQWH�

Wie im vertraglichen wird auch im ausservertragli-
chen Bereich nicht auf ein Verschulden der Hilfsperson 
abgestellt71. Die Tatsache, dass Roboter als Sachen nicht 
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86 Schweizerisches Zivilgesetzbuch vom 10. Dezember 1907 (SR 
210).

87 sChnydeR/PoRtMann/MülleR-Chen (FN �����1U������
88� 'DV�%XQGHVJHULFKW�GH¿QLHUW�DOV�©:HUNª�*HElXGH�VRZLH�DQGHUH�VWD-

ELOH��N�QVWOLFK�KHUJHVWHOOWH��EDXOLFKH�RGHU�WHFKQLVFKH�$QODJHQ��GLH�
PLW�GHP�(UGERGHQ��VHL�HV�GLUHNW�RGHU�LQGLUHNW��GDXHUKDIW�YHUEXQGHQ�
sind (BGE 130 III 736 E. 1.1; BGE 121 III 448 E. 2a).

89 sChnydeR/PoRtMann/MülleR-Chen (FN �����1U������
90 Roland bRehM, in: Heinz Hausheer/Hans Peter Walter (Hrsg.), 

%HUQHU�.RPPHQWDU�]XP�VFKZHL]HULVFKHQ�3ULYDWUHFKW��%G��9,��������
Allgemeine Bestimmungen, Die Entstehung durch unerlaubte 

79 Dazu Prof. aMedeo santosuosso��8QLYHUVLWlW�3DYLD��,WDOLHQ��©7R�
SURGXFH�D� URERW� WKDW�ZRUNV� LQ� DQ�XQIRUHVHHDEOH�ZRUOG��\RX�PXVW�
EXLOG�DQ�XQIRUHVHHDEOH� URERW�ª� �JHPlVV�9RUWUDJ�©/HJDO�3UREOHPV�
of Modern Robotics» im Rahmen der 1. Würzburger Tagung zum 
7HFKQLNUHFKW��JHKDOWHQ�DP�����1RYHPEHU������DQ�GHU�8QLYHUVLWlW�
Würzburg).

80 Etwa durch sorgfältigen Betrieb, Ergreifen notwendiger Sicher-
heitsmassnahmen, sorgfältige Überwachung der Anlernprozesse, 
regelmässige Wartung, usw.

81� (LQ�©5RERWHU�0RUDWRULXPª�P�VVWH�SROLWLVFK�HUZLUNW�ZHUGHQ��VROOWH�
GLH�5RERWHUWHFKQRORJLH�DOV�GHUDUWLJH�%HGURKXQJ�LGHQWL¿]LHUW�ZHU-
GHQ�� (LQ� JHVHOOVFKDIWOLFKHU� 'LVNXUV� �EHU� &KDQFHQ� XQG� *HIDKUHQ�
GLHVHU�7HFKQRORJLH�LVW�MHGHQIDOOV�Z�QVFKHQVZHUW�

82� %*(�����,,,�����(�������%*(�����,E�����(���D�
83� 6LHKH�&hRistalleR et al. (FN 3), 149.
84 Für eine prima facie�.DXVDOLWlW�&hRistalleR et al. (FN 3), 149.
��� &hRistalleR�HW�DO���)1����������hanisCh (FN 39), 61.

YHUJOHLFKEDU��1DFK�$UW�����$EV����25�ZLUG�EHL�GHU�3UR-
GX]HQWHQKDIWXQJ�GLH�6RUJIDOWVSÀLFKWYHUOHW]XQJ�GXUFK�GHQ�
Warenhersteller vermutet, weil der Geschädigte dessen 
LQWHUQH�$EOlXIH�QLFKW�DXI]XNOlUHQ�YHUPDJ��(LQH�HQWVSUH-
FKHQGH�/|VXQJ�ZlUH�LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�5RERWHUQ�]X�
erwägen.

iv. Haftungsanalogie

=X��EHUOHJHQ�LVW�IHUQHU��RE�EHVWHKHQGH�+DIWXQJVNRQ]HS-
WH�DQDORJ�DXI�5RERWHU�DQJHZHQGHW�ZHUGHQ�N|QQWHQ��]�%��
GLH�7LHUKDOWHUKDIWXQJ�QDFK�$UW�����25��GLH�+DIWXQJ�$XI-
VLFKWVSÀLFKWLJHU� QDFK�$UW�� ���� =*%86 oder die Haftung 
GHV�:HUNHLJHQW�PHUV�QDFK�$UW�����25��'LHVH�+DIWXQJV-
JUXQGODJHQ�VLQG�DOOHVDPW�ZHJHQ�GHV�NODUHQ�:RUWODXWV�I�U�
roboterbezogene Sachverhalte nicht einschlägig. In Frage 
NRPPW�HLQH�DQDORJH�$QZHQGXQJ�RGHU�GLH�.RGL¿]LHUXQJ�
HLQHV�DQDORJHQ�.RQ]HSWV�

Sowohl eine Gleichsetzung des Roboters mit einer 
aufsichtsbedürftigen Person im Rahmen von Art. 333 
=*%�DOV�DXFK�PLW�HLQHP�:HUN�QDFK�$UW�����25�VFKHLQW�±�
mangels gleich gelagerter Verhältnisse – unpassend. Zwar 
GUlQJW�VLFK�GHU�*HGDQNH�HLQHU�$XIVLFKWVSÀLFKW��EHU�5R-
ERWHU� DXI�� MHGRFK� HUVFKHLQW� GDV� .ULWHULXP� GHU� +DXVJH-
meinschaft nicht sachgemäss. Hier wäre allenfalls das 
.RQ]HSW� HLQHU� 1XW]HQJHPHLQVFKDIW� WDXJOLFKHU�� )HUQHU�
würde das Erfordernis, dass das Verhalten des Hausge-
QRVVHQ�LQ�REMHNWLYHU�+LQVLFKW�HLQ�9HUVFKXOGHQ�GDUVWHOOW87, 
6FKZLHULJNHLWHQ� DXIZHUIHQ�� 'LH� $QDORJLH� ]XU� +DIWXQJ�
GHV�:HUNHLJHQW�PHUV�VFKHLQW�HEHQIDOOV�XQDQJHEUDFKW��GD�
5RERWHU�PHKUKHLWOLFK�GHQ�:HUNEHJULII�QLFKW�HUI�OOHQ��EH-
VRQGHUV�PLW�%OLFN�DXI�GLH�JHIRUGHUWH�6WDELOLWlW88. Dass sich 
GLHVHV�.ULWHULXP�DXI�5RERWHU�DXVGHKQHQ�OLHVVH��LVW�]ZHL-
IHOKDIW�� 2KQHKLQ� Z�UGH� GDV� IRUPDO� JHKDQGKDEWH� .RQ-
]HSW�GHV�:HUNHLJHQW�PHUV89 sowie die Umschreibung des 
:HUNPDQJHOV�LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�5RERWHUQ�3UREOHPH�
bereiten.

Für eine Analogie zur Haftung des Tierhalters spre-
chen gewisse Parallelen zwischen Tieren und Robotern. 
2IWPDOV� LVW�HLQ�7LHU�XQEHUHFKHQEDU�XQG�NDQQ�GXUFK�VHLQ�
Verhalten gefährlich werden90. Dessen Halter haftet so-

QLFKW�DOV�YHUPHLGEDU�JHOWHQ�N|QQHQ79. Die ständige Über-
ZDFKXQJ� GHV� 5RERWHUV� GXUFK� GHQ� %HWUHLEHU� NDQQ� QLFKW�
DQJHVWUHEW�ZHUGHQ��GLHV�Z�UGH�6LQQ�XQG�=ZHFN�GHV�5R-
botereinsatzes vereiteln, der gerade zu einer Entlastung 
des Menschen führen soll. Verursacht der selbstständige 
/HUQSUR]HVV�GHV�5RERWHUV�HLQHQ�6FKDGHQ�XQG�KDW�GHU�5R-
boterbetreiber die gebotene Vorsicht aufgebracht80, wäre 
HLQH� 6RUJIDOWVSÀLFKWYHUOHW]XQJ� ]X� YHUQHLQHQ�� $OV� $Q-
NQ�SIXQJVSXQNW� I�U� HLQH� 6RUJIDOWVZLGULJNHLW� YHUEOLHEH�
K|FKVWHQV�GDV�(LQVHW]HQ�GHV�5RERWHUV�DQ�VLFK��'DULQ�NDQQ�
DOOHUGLQJV� NHLQH� 6RUJIDOWVSÀLFKWYHUOHW]XQJ� HUEOLFNW�ZHU-
GHQ��Z�UGH�GLHV�VRQVW�IDNWLVFK�]X�HLQHP�9HUERW�YRQ�5R-
botereinsätzen führen – ein Ergebnis, welches nicht über 
das Haftungsrecht herbeizuführen wäre81��'LH�.RQNUHWL-
VLHUXQJ�GHU�6RUJIDOWVSÀLFKWHQ�LP�8PJDQJ�PLW�PRGHUQHQ�
5RERWHUQ�KDW�VHOEVWYHUVWlQGOLFK��EHU�GLH�GHOLNWLVFKH�+DI-
tung hinaus Bedeutung.

iii. Beweisverteilung

$Q�GLHVHU�6WHOOH�VHL�DXI�LQKlUHQWH�%HZHLVVFKZLHULJNHLWHQ�
hingewiesen: Der Geschädigte müsste den – für die wi-
GHUUHFKWOLFKH�6FKlGLJXQJ�NDXVDOHQ�±�0DQJHO�DQ�REMHNWLY�
gebotener Sorgfalt dartun82, was ihm schwer fallen dürfte. 
(LQ�$QVDW]�N|QQWH�VHLQ��GLH�URERWHUVSH]L¿VFKHQ�%HZHLV-
VFKZLHULJNHLWHQ�GHV�.OlJHUV�PLWWHOV�%HZHLVODVWXPNHKU�]X�
lösen83.

*HUDGH�GHU�1DFKZHLV�GHU�.DXVDOLWlW�G�UIWH�SUREOHPD-
tisch sein84��'LH�NRPSOH[HQ�$EOlXIH�LQQHUKDOE�GHV�URER-
tischen Systems sind schwer nachweisbar und dem Ge-
schädigten unzugänglich. Jedenfalls ist zu fordern, dass 
5RERWHU�PLW�HLQHU�©EODFN�ER[ª��ZHOFKH�ZLFKWLJH�+DQGOXQ-
JHQ�XQG�/HUQYHUIDKUHQ�SURWRNROOLHUW��DXV]XVWDWWHQ�VLQG��.

Der unsorgfältige Betrieb und die unsorgfältige War-
tung lassen sich dem Roboterbetreiber ebenso schwerlich 
nachweisen; dieser Umstand ist mit der zur Beweisver-
teilung bei der Produzentenhaftung führenden Sachlage 
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100� $EOHKQHQG�&hRistalleR�HW�DO���)1���������
101 Der Bundesrat verzichtete am 21. Januar 2009 auf eine umfassende 

5HYLVLRQ�XQG�9HUHLQKHLWOLFKXQJ�GHV�+DIWSÀLFKWUHFKWV�
102 PieRRe widMeR/PieRRe wessneR, Revision und Vereinheitli-

FKXQJ�GHV�+DIWSÀLFKWUHFKWV��(UOlXWHUQGHU�%HULFKW�������������$Q-
statt einer Haftung für gefährliche Tätigkeiten siehe die Haftung 
für gefährliche Sachen� LP� IUDQ]|VLVFKHQ�5HFKW� �$UW�� �����&RGH�
FLYLO�� VRJ��*DUGLHQ�+DIWXQJ���©2Q�HVW� UHVSRQVDEOH�QRQ�VHXOHPHQW�
du dommage que l’on cause par son propre fait, mais encore de 
celui qui est causé par le fait des personnes dont on doit répond-
re, ou des choses que l’on a sous sa garde.» Siehe zur Bedeutung 
der Gardien-Haftung für Roboter-Sachverhalte: hanisCh (FN 39), 
����II��������ChRistalleR�HW�DO���)1���������

103 Während fünf Jahren haben namhafte Rechtswissenschaftler im 
5DKPHQ�GHV�3URMHNWV�©25�����ª�GHQ�DOOJHPHLQHQ�7HLO�GHV�6FKZHL-
zer Obligationenrechts aufgearbeitet und modernisiert; siehe Re-
FKHUFKH�3RUWDO�GHV�3URMHNWV��]X�¿QGHQ�XQWHU��KWWS���RU�����FK!�

� +DQGOXQJHQ�� $UW�� ��±��� 25�� ��� $��� %HUQ� ������ $UW�� ��� 1� ���
 huGuenin (FN 66), § 24 Nr. 2044.

91 sChnydeR/PoRtMann/MülleR-Chen (FN �����1U������
92 Siehe hanisCh (FN 39), 47.
93 sChnydeR/PoRtMann/MülleR-Chen (FN �����1U������
94 sChnydeR/PoRtMann/MülleR-Chen (FN �����1U������
�� huGuenin (FN ����������1U�������
96 So Roland bRehM, in: Heinz Hausheer/Hans-Peter Walter 

�+UVJ���� %HUQHU� .RPPHQWDU� ]XP� VFKZHL]HULVFKHQ� 3ULYDWUHFKW��
Band VI/1/3/1, Allgemeine Bestimmungen, Die Entstehung durch 
XQHUODXEWH�+DQGOXQJHQ��$UW����±���25�����$���%HUQ�������$UW�����
N 8; huGuenin (FN ����������1U��������)UHLOLFK�N|QQWH�DUJXPHQ-
tiert werden, dass Roboter gerade durch ihre eigene Bewegungs-
IlKLJNHLW�I�U�LKUH�8PJHEXQJ�HLQH�PLW�7LHUHQ�YHUJOHLFKEDUH�*HIDKU�
schaffen und somit rechtlich wie Tiere zu behandeln sind.

97� 'XUFK� LQVWLQNWLYHV� 9HUKDOWHQ� UHVXOWLHUHQGH� 6FKlGLJXQJHQ� �VLHKH�
huGuenin [FN ��@�������1U��������

98 hanisCh (FN 39), 47, erwähnt in diesem Zusammenhang die Fä-
KLJNHLW� GHU� $XWRPDWHQ�� ]LHOJHULFKWHWH� )XQNWLRQHQ� DXV]XI�KUHQ��
welche Tieren fehlt. Was die Aufgabendelegation betrifft, so fällt 
die Haftung für Schäden, die dadurch entstehen, dass das Tier dem 
:LOOHQ�GHV�+DOWHUV�JHIROJW� LVW�� QLFKW�XQWHU�$UW�� ���� VRQGHUQ�XQWHU�
Art. 41 (siehe bRehM�>)1���@��$UW�����1�����$UW�����LVW�IROJOLFK�DXI�
Schäden, die im Rahmen von weisungsgebundenem Verhalten des 
Roboters entstehen, ohnehin nicht anwendbar.

99� bKQOLFK�ZHUGHQ�LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�GHU�5RERWHUHWKLN�RIW�WLHU�
ethische Überlegungen angeführt.

PLW�6LQQ�XQG�=ZHFN�GHU�1RUP�QLFKW�RKQH�ZHLWHUHV�YHUHLQ-
EDU� XQG� EHVRQGHUV� I�U� GHOHJDWLRQVEHWRQWH�+DIWXQJVNRQ�
stellationen unergiebig.

v. Allgemeine Gefährdungshaftung

(LQH�ZHLWHUH�0|JOLFKNHLW�� XP�+DIWXQJVIUDJHQ� LP�=X-
sammenhang mit Robotern zu lösen, wäre das Einfüh-
ren einer (allgemeinen) Gefährdungshaftung. Zweifel-
haft ist allerdings, ob Roboter die für eine (allgemeine) 
Gefährdungshaftung nötige Gefahrenintensität sowie 
das erforderliche inhärente Schadenspotential aufwei-
sen100. Auf einen Industrieroboter mag dies zutreffen; 
QLFKW�MHGRFK�DXI�HLQHQ�NOHLQHQ��ZHLFKHQ�8QWHUKDOWXQJV-
roboter. Die Vielfalt an Robotertypen wirft nicht nur in 
GLHVHP� =XVDPPHQKDQJ� 4XDOL¿NDWLRQVVFKZLHULJNHLWHQ�
auf.

0LW� GHP� 6FKHLWHUQ� GHU� +DIWSÀLFKWUHFKW�5HYLVLRQ�
NRPPW�HV�YRUHUVW�QLFKW�]XU�(LQI�KUXQJ�HLQHU�DOOJHPHLQHQ�
Gefährdungshaftung101��$UW�� ���$EV�� �� GHV�9RUHQWZXUIV�
statuierte eine allgemeine Gefährdungshaftung, welche 
für Roboterhaftungsfälle durchaus hätte relevant werden 
N|QQHQ��©:LUG�6FKDGHQ�GDGXUFK�YHUXUVDFKW��GDVV�VLFK�GDV�
FKDUDNWHULVWLVFKH�5LVLNR�HLQHU�EHVRQGHUV�JHIlKUOLFKHQ�7l-
WLJNHLW�YHUZLUNOLFKW��VR�KDIWHW�GDI�U�GLH�3HUVRQ��GLH�GLHVH�
betreibt, selbst wenn es sich um eine von der Rechtsord-
QXQJ� JHGXOGHWH� 7lWLJNHLW� KDQGHOW�ª� *HPlVV� GHP� HUOlX-
WHUQGHQ�%HULFKW�KlWWH�GDEHL�GLH�JHIlKUOLFKH�7lWLJNHLW�DOOHU-
lei Unfälle, die durch Maschinen verursacht wurden, die 
KlX¿J� QLFKW� GHP� NODVVLVFKHQ� :HUNEHJULII� HQWVSUDFKHQ��
XPIDVVHQ�N|QQHQ102.

Im Entwurf für einen neuen allgemeinen Teil des Ob-
ligationenrechts (OR 2020)103 wird die allgemeine Ge-
fährdungshaftung allerdings wieder aufgegriffen und so 
¿QGHW� VLFK� LQ�$UW�����25������HLQH�+DIWXQJ� I�U�EHVRQ-

mit, wenn es den Schaden aus eigenem Antrieb angerich-
tet hat und der Entlastungsbeweis des Halters misslingt91. 
Auch Roboter sind teilweise unberechenbar und deren 
Anlernprozess folgt ähnlichen Prinzipien wie bei Tieren 
�©WULDO� DQG� HUURUª�92�� )�U� GLH�%HMDKXQJ� GHU�+DOWHUHLJHQ-
schaft ist das tatsächliche Gewaltverhältnis über das Tier, 
mithin die Verfügungsmacht, entscheidend93. Wichtiges 
Indiz hierfür sind das Interesse und der Nutzen am Tier94. 
'LHVHU�0DVVVWDE�N|QQWH�GXUFKDXV�DXI�GHQ�5RERWHUKDOWHU�
DQJHZDQGW�ZHUGHQ��$XFK�GLH�6RUJIDOWVSÀLFKWHQ�GHV�7LHU-
halters bezüglich Beaufsichtigung und Verwahrung des 
Tiers dürften auf Roboterhalter passen.

Gegen die Analogie zur Tierhalterhaftung spricht die 
8QHODVWL]LWlW�GHV�7LHUEHJULIIV�XQG�GDV�.ULWHULXP�GHU�/H-
EHQGLJNHLW��$OV�7LHU�LP�6LQQH�YRQ�$UW�����$EV����25�JLOW�
HLQ�OHEHQGHV�:HVHQ��ZHOFKHV�JHKDOWHQ�ZHUGHQ�NDQQ��. Die 
besondere Haftung für Tiere – im Gegensatz zur Haftung 
I�U�OHEORVH�6DFKHQ�±�ZXUGH�JHUDGH�GHU�©EHVRQGHUHQ�*H-
IlKUGXQJ�ZLOOHQ��ZHOFKH� /HEHZHVHQ�PLW� HLJHQHU�%HZH-
gung für ihre Umgebung begründen», eingeführt96.

2E�GLH�+DIWXQJVYRUDXVVHW]XQJ�GHU�9HUZLUNOLFKXQJ�HL-
ner typischen Tiergefahr97�GXUFK�GLH�9HUZLUNOLFKXQJ�HLQHU�
W\SLVFKHQ�5RERWHUJHIDKU�HUVHW]W�ZHUGHQ�NDQQ��LVW�IUDJOLFK��
Insbesondere wird durch diese Analogie der Besonderheit 
der Delegation von Aufgaben an einen robotischen Agen-
ten nicht Rechnung getragen98. Die Gleichsetzung eines 
Roboters mit Tieren ist trotz unbestreitbarer Parallelen99 
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110 Zum Ganzen Ryan Calo, Open Robotics, in:�0DU\ODQG�/DZ�5H-
view, Vol. 70, Nr. 3, 2011, 101–142. Bsp. eines open robots ist der 
6FKZHL]HU�H�SXFN�5RERWHU��6\VWHPEHVFKUHLEXQJ�VLHKH�FRanCesCo 
Mondada�HW�DO���7KH�H�SXFN��3URFHHGLQJV�RI�WKH��th�&RQIHUHQFH�RQ�
$XWRQRPRXV�5RERW�6\VWHPV�DQG�&RPSHWLWLRQV���������������±����

111 Calo (FN 110), 104.
112� =XP� .ULWHULXP� GHU� ©IRUHVHHDELOLW\ª� LP� DPHULNDQLVFKHQ� 5HFKW��

Calo (FN ����������II�
113 hanisCh (FN 39), 74.
114� :REHL�LP�.RQWH[W�NODVVLVFKHU�&RPSXWHUV\VWHPH�9HUP|JHQVVFKl-

den im Vordergrund stehen, während Roboter durch ihre Eigen-
schaft als verkörperte� ,QIRUPDWLNV\VWHPH��EHUGLHV�3HUVRQHQ��XQG�
6DFKVFKlGHQ�KHUEHLI�KUHQ�N|QQHQ��=XU�GDUDXV�IROJHQGHQ�9HUVFKlU-
IXQJ�GHU�6RUJIDOWVSÀLFKWHQ�VLHKH�Rosenthal �)1����������

��� Zum Ganzen GeRald sPindleR, Rechtsfragen bei Open Source, 
.|OQ������

104 Siehe walteR FellMann/ChRistoPh MülleR/FRanz weRRo, 
in: &ODLUH�+XJXHQLQ�5HWR�0��+LOW\��6FKZHL]HU�2EOLJDWLRQHQUHFKW�
������,QWURGXFWLRQ�DX[�DUW����±����=�ULFK�������1U����������©&HWWH�
VROXWLRQ�SUHQG�HQ�FRPSWH�TXH� OH� OpJLVODWHXU�Q¶HVW�SDV� WRXMRXUV�HQ�
mesure de suivre l’évolution de la technique et d’adapter la législa-
tion en place.».

��� PeteR tuoR/beRnhaRd sChnydeR/JöRG sChMid/alexandRa 
RuMo-JunGo, Das Schweizerische Zivilgesetzbuch, 13. A., Zü-
ULFK������������1U�����6LHKH�]XU�MXULVWLVFKHQ�3HUVRQ�LQ�7KHRULH�XQG�
Praxis: MaRie theRes FöGen, Mehr Sein als Schein?, in:�6-=�����
1999, 393–400.

106� 9JO��HWZD�GHQ�6WDWXV�YRQ�6DFKHQ��7LHUHQ��QDW�UOLFKHQ�3HUVRQHQ��MX-
ristischen Personen.

107 Ausführlich dazu susanne beCk, Über Sinn und Unsinn von Sta-
tusfragen, in: Eric Hilgendorf/Jan-Philipp Günther (Hrsg.), Robo-
WLN�XQG�*HVHW]JHEXQJ��%DGHQ�%DGHQ����������±�����]LW��6LQQ��

108 beCk, Sinn (FN �����������%HUHLWV������HUVFKLHQ�soluMs vielbe-
DFKWHWHU�$XIVDW]�]XU�6WDWXVGHEDWWH�LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�.�QVWOL-
cher Intelligenz: lawRenCe b. soluM,�/HJDO�3HUVRQKRRG�IRU�$U-
WL¿FLDO�,QWHOOLJHQFHV��in:�1RUWK�&DUROLQD�/DZ�5HYLHZ��1U������������
1231–1288.

109 beCk, Sinn (FN �����������©=XQlFKVW�ZlUH�HLQH�+DIWXQJVPDVVH�
]X�ELOGHQ��GDV�KHLVVW��GDVV�MH�QDFK�0DVFKLQH��DOVR�DEKlQJLJ�YRQ�GHU�
mit ihr verbundenen Gefahr, ihrem Einsatzgebiet, ihrer Autonomie, 
etc., alle Beteiligten [...] anteilig einen bestimmten Betrag bereit 
VWHOOHQ�P�VVWHQ��ZHOFKHU�VLFK�JHJHEHQHQIDOOV�GXUFK�HLQH�$UW�½/RKQ¾�
I�U� GLH� 7lWLJNHLW� GHV� 5RERWHUV� LP� /DXIH� GHU� =HLW� QRFK� HUK|KHQ�
N|QQWH�ª�

2E�XQG�ZLH�5RERWHU�PLW�5HFKWHQ�XQG�3ÀLFKWHQ�DXVJH-
VWDWWHW�ZHUGHQ�VROOWHQ�XQG�RE�GLHVH�5HFKWV¿JXU��EHUKDXSW�
die erhofften Vorteile mit sich bringen würde, ist strittig. 
'LH� 6FKDIIXQJ� HLQHV� QHXHQ�+DIWXQJVNRQ]HSWHV� LVW� ]ZDU�
nicht per se�DXV]XVFKOLHVVHQ��DOOHUGLQJV�HUVFKHLQW�GLHV�DN-
tuell weder notwendig noch erstrebenswert. Der Einsatz 
robotischer Systeme ist soweit möglich unter das geltende 
5HFKW� ]X� VXEVXPLHUHQ�� DOOHQIDOOV� ÀDQNLHUW� YRQ� ULFKWHUOL-
FKHQ�/|VXQJVDQVlW]HQ�

d. «Open Robotics»

Brisante Haftungsfragen stellen sich im Zusammenhang 
PLW�©RSHQ�URERWLFVª110��ZREHL�©RIIHQª�©QRQGHGLFDWHG�XVH��
nondiscriminatory software, and modular design» be-
deutet111��(LQ�ZHVHQWOLFKHV�+DIWXQJVULVLNR� I�U�+HUVWHOOHU�
YRQ�©RSHQ� URERWVª� LVW� ]��%��GLH�8QVFKlUIH�EHLP�%HJULII�
des Fehlgebrauchs. Ein Roboter, der darauf ausgelegt ist, 
von diversen Seiten (um-)programmiert und für sämtliche 
=ZHFNH�HLQJHVHW]W�]X�ZHUGHQ��KDW�NHLQHQ�JHZ|KQOLFKHQ�
Gebrauch112��(V�IUDJW�VLFK��ZHOFKH�6RUJIDOWVSÀLFKWHQ�GHQ�
+HUVWHOOHU�HWZD�EHL�GHU�3URGXNWLQIRUPDWLRQ�WUHIIHQ�XQG�DE�
wann von einem Missbrauch durch den Benutzer auszu-
gehen ist. Schon der Herstellerbegriff stellt Rechtsanwen-
der vor Herausforderungen, etwa bei der Verschmelzung 
YHUVFKLHGHQHU�6RXUFH�&RGHV113 oder wenn User eigenstän-
GLJ�9HUlQGHUXQJHQ� DP� 6RXUFH�&RGH� YRUQHKPHQ�� (EHQ-
IDOOV�NULWLVFK�LVW�GLH�+DQGKDEXQJ�GHV�(UZDUWXQJVKRUL]RQWV�
der Allgemeinheit im Sinne von Art. 4 Abs. 1 PrHG. Auch 
LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�RSHQ� URERWLFV� VLQG�(UNHQQWQLVVH�
aus dem IT-Recht114, besonders zu Open Source Soft-
ware���, hilfreich.

2. Strafrecht

6WUDIUHFKWOLFKH� 5HOHYDQ]� N|QQHQ� 5RERWHU� HQWZHGHU� DOV�
Gegenstand oder als Mittel zur Begehung von Straftaten 

GHUV�JHIlKUOLFKH�7lWLJNHLWHQ104. Als besonders gefährlich 
JLOW� QDFK�$UW�� ���$EV�� �� 25� ����� ©HLQH� 7lWLJNHLW�� GLH�
ihrem Wesen nach oder nach der Art der dabei verwen-
GHWHQ� 6WRIIH�� *HUlWH� RGHU� .UlIWH� JHHLJQHW� LVW�� DXFK� EHL�
$QZHQGXQJ�DOOHU�6RUJIDOW�KlX¿JH�RGHU�VFKZHUZLHJHQGH�
6FKlGHQ�]X�YHUXUVDFKHQ�ª�'LHVH�%HVWLPPXQJ�N|QQWH�LP�
Falle ihrer Umsetzung im Zusammenhang mit Robotern 
bedeutsam werden.

vi. Statusdebatte

$XVVHUPHQVFKOLFKH�*HELOGH�VLQG�LQ�)RUP�GHU�MXULVWLVFKHQ�
3HUVRQ�EHUHLWV�DQHUNDQQW�����,P�8QWHUVFKLHG�]X�.RUSRUD-
tionen handelt es sich bei robotischen Systemen aber ge-
UDGH�QLFKW�XP�XQN|USHUOLFKH�:HVHQ��:lKUHQG�MXULVWLVFKH�
3HUVRQHQ�GXUFK�LKUH�2UJDQH�KDQGHOQ��©KDQGHOQª�5RERWHU�
unmittelbar. Statt Robotern also einen Status aus dem be-
VWHKHQGHQ�.DWDORJ�]X]XZHLVHQ106��N|QQWH�HLQ�QHXHU��URER-
WHUVSH]L¿VFKHU�6WDWXV� EHJU�QGHW�ZHUGHQ107. Eine futuris-
WLVFK�DQPXWHQGH�/|VXQJ�ZlUH�GLH�(LQI�KUXQJ�HLQHU�VRJ��
©H�SHUVRQª��GHV�5RERWHUV�DOV�+DIWXQJVVXEMHNW108. Grund-
JHGDQNH�LVW�HV��GHP�HQWVFKHLGXQJVIlKLJHQ�5RERWHU�PLWWHOV�
UHFKWVWHFKQLVFKHQ�.XQVWJULIIV�5HFKWVVWDWXV�HLQ]XUlXPHQ��
Die in einem (Roboter-)Register aufgeführte e-person 
©5RVLH3URª�ZlUH�GDQQ�PLW� HLQHU� VSH]L¿VFKHQ�+DIWXQJV-
masse persönlich haftbar109.
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��� GünteR stRatenweRth/wolFGanG wohleRs, Schweizerisches 
6WUDIJHVHW]EXFK��+DQGNRPPHQWDU�����$���%HUQ�������$UW�����±���D�
N 1.

126� hEHUHLQNRPPHQ�YRP����1RYHPEHU�������EHU�GHQ�6WUDVVHQYHUNHKU�
(mit Anhängen; SR 0.741.10).

127 Die Verfasserin promoviert an der Universität St. Gallen zu Zu-
lassungs- und Haftungsfragen nach Schweizer Recht rund um die 
zunehmende Fahrzeugautomatisierung. Zur rechtlichen Situation 
im Ausland siehe für Deutschland: Berichte der Bundesanstalt 
I�U�6WUDVVHQZHVHQ� �EDVW���)DKU]HXJWHFKQLN�+HIW�)�����*HPHLQVD-
PHU�6FKOXVVEHULFKW�GHU�3URMHNWJUXSSH��-DQXDU�������I�U�GLH�86$��
bRyant walkeR sMith��$XWRPDWHG�9HKLFOHV�$UH�3UREDEO\�/HJDO�
LQ�WKH�8QLWHG�6WDWHV��&HQWHU�IRU�,QWHUQHW�DQG�6RFLHW\��&,6���6WDQ-
IRUG��&$�������

128 Zur Einführung eines Versicherungsmodells in Ergänzung zu ei-
ner verschuldensunabhängigen Haftung für Roboter als Gehilfen: 
&hRistalleR et al. (FN 3), 160 f.

129 Ausführlich dazu M. Ryan Calo, Robots and Privacy, in:�3DWULFN�
/LQ�.HLWK�$EQH\�*HRUJH�$�� %HNH\� �+UVJ���� 5RERW� (WKLFV�� &DP-
bridge, MA, 2012, 187–201.

116 hanisCh (FN 39), 13.
117 Schweizerisches Strafgesetzbuch vom 21. Dezember 1937 (SR 

311.0).
118 steFan tReChsel/PeteR noll, Schweizerisches Strafrecht, All-

gemeiner Teil I, 6. A., Zürich 2004, 269 ff.
119 BeCk, Recht (FN 21), 108: Hersteller bzw. Nutzer produzieren 

bzw. verwenden den Roboter schliesslich im Wissen um die gestei-
JHUWH�*HIlKUOLFKNHLW�

120 BeCk, Recht (FN 21), 108.
121 Dies folgt aus dem Grundsatz in dubio pro reo, siehe dazu  andReas 

donatsCh/ChRistian sChwaRzeneGGeR/wolFGanG wohleRs, 
6WUDISUR]HVVUHFKW��=�ULFK����������I���%eCk, Recht (FN 21), 108; 
susanne beCk, Brauchen wir ein Roboterrecht?, in: Japanisch-
'HXWVFKHV� =HQWUXP� �+UVJ���� 0HQVFK�5RERWHU�,QWHUDNWLRQHQ� DXV�
LQWHUNXOWXUHOOHU�3HUVSHNWLYH��%HUOLQ����������±���������I�

122 Zum Ganzen eRiC hilGendoRF,�.|QQHQ�5RERWHU�VFKXOGKDIW�KDQ-
deln?, in:�6XVDQQH�%HFN��+UVJ����-HQVHLWV�YRQ�0HQVFK�XQG�0DVFKL-
ne, Baden-Baden 2012, 119–132; beCk,�5RERWLN��)1 4), 229 f.

123 hilGendoRF (FN 122), 129 f., wobei für die Einführung einer sol-
FKHQ�)LNWLRQ��QRFK��NHLQ�SUDNWLVFKHV�%HG�UIQLV�EHVWHKH�

124 Matthias (FN 33), 249.

chen Personen vorzubehalten���. Eine Haftung von Auto-
maten wäre deshalb im Schweizer Strafrecht dogmatisch 
etwas weniger schwierig zu begründen.

3. Zulassungsrecht

Zulassungsfragen stellen sich beispielsweise im Zusam-
menhang mit sog. Roboterautos, d.h. selbstfahrenden 
)DKU]HXJHQ�� 6R� EHVWLPPW� GDV� :LHQHU� hEHUHLQNRPPHQ�
�EHU� GHQ� 6WUDVVHQYHUNHKU126� LQ� $UW�� �� $EV�� ��� GDVV� MH-
GHU� )�KUHU� VHLQ� )DKU]HXJ� ©GDXHUQG� EHKHUUVFKHQª�PXVV��
Dass diese Anforderung von einem (auch teleoperierten) 
fahrerlosen Fahrzeug nicht erfüllt wird, versteht sich von 
selbst127. Eine Anpassung des Rechts ist erforderlich und 
ZLUG�EHUHLWV�GLVNXWLHUW��hEHU�GDV�$QZHQGXQJVEHLVSLHO�KL-
QDXV�YRQ�%HGHXWXQJ�VLQG�)UDJHQ�GHU�9HUVLFKHUEDUNHLW�GHU�
SRWHQWLHOOHQ�5LVLNHQ128.

4. Datenschutzrecht

a. Überblick

Datenschutzrechtliche Fragen sind im Zusammenhang 
mit der Robotertechnologie von zentraler Bedeutung129. 
Nachfolgend sollen zwei Szenarien genauer untersucht 
werden: visuelle Aufzeichnungen durch selbstfahrende 
Fahrzeuge auf öffentlichen Strassen (b.) sowie visuelle 
Aufzeichnungen durch Industrieroboter am Arbeitsplatz 
(c.).

b. Aufzeichnungen auf öffentlichen Strassen

Selbstfahrende Fahrzeuge erstellen laufend Videoauf-
zeichnungen ihrer Umwelt. Überquert ein Fussgänger die 
6WUDVVH��ZLUG�HU�QRWZHQGLJHUZHLVH�YRQ�GHQ�.DPHUDV�GHV�

erlangen116. Haftungsfragen stellen sich beispielsweise 
dann, wenn ein Besucher durch einen Haushaltsroboter 
YHUOHW]W�RGHU�JDU�JHW|WHW�ZLUG��,Q�)UDJH�NRPPW�GDQQ�HWZD�
eine Haftung des Herstellers und/oder des Verwenders 
ZHJHQ� IDKUOlVVLJHU� .|USHUYHUOHW]XQJ� E]Z�� IDKUOlVVLJHU�
7|WXQJ� �$UW�����������6W*%117). Zu prüfen sind u.a. die 
DOOIlOOLJH�0LVVDFKWXQJ� YRQ� 6RUJIDOWVSÀLFKWHQ� GHU�%HWHL-
ligten sowie die Relevanz des sorgfaltswidrigen Verhal-
tens für den Erfolgseintritt118. Zu fragen wäre ausserdem, 
ob dem Hersteller oder Verwender eine Garantenstellung 
]XNRPPHQ�N|QQWH119��'LH�.RPSOH[LWlW�GHV�5RERWHUV�XQG�
VHLQH�(LJHQG\QDPLN�EHUHLWHQ�DXFK� LP�6WUDIUHFKW� LP�=X-
VDPPHQKDQJ�PLW�GHU�.DXVDOLWlWVSU�IXQJ�0�KH120. Gerade 
im Strafrecht bedarf es für eine Verurteilung der zweifel-
losen Feststellung der Tat121.

,QWHUHVVDQW� LVW� GLH� LQ� 'HXWVFKODQG� GLVNXWLHUWH� )UDJH�
QDFK� GHU� VWUDIUHFKWOLFKHQ� 6FKXOGIlKLJNHLW� YRQ�5RERWHUQ�
LP� /LFKWH� GHV� GXUFK� GLH� +LUQIRUVFKXQJ� HUVFK�WWHUWHQ�
Dogmas der Willensfreiheit des Menschen122. Wird die 
menschliche Willensfreiheit von der Jurisprudenz als 
�QRWZHQGLJH�� )LNWLRQ� JHKDQGKDEW�� N|QQWH� GLHVH� )LNWLRQ�
im Grundsatz auch auf Roboter übertragen werden123. Der 
Philosoph andReas Matthias� IRUGHUW� JDU� HLQ� ©5RERWHU�
6WUDIUHFKWª�� (U� SOlGLHUW� I�U� HLQH� ©MXULVWLVFKH� (PDQ]LSD�
tion» der Maschinen und dafür, Automaten als strafrecht-
OLFKH� 9HUDQWZRUWXQJVWUlJHU� ]X� HUNOlUHQ124�� $Q]XPHUNHQ�
ist, dass in der Schweiz – im Gegensatz zu Deutschland – 
Unternehmen nach Art. 102 StGB strafrechtlich belangt 
ZHUGHQ�N|QQHQ��+LHU]XODQGH�ZXUGH�VRPLW�EHUHLWV�PLW�GHU�
7UDGLWLRQ�JHEURFKHQ��6WUDIEDUNHLW�DXVVFKOLHVVOLFK�QDW�UOL-
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Bereits heute ist die Vernetzung von Fahrzeugen un-
WHUHLQDQGHU�XQG�PLW�GHP�,QWHUQHW��GLH�VRJ��©FRQQHFWLYLW\ª��
datenschutzrechtlich relevant134. Auch der von gewissen 
9HUVLFKHUXQJHQ� JHI|UGHUWH� (LQEDX� HLQHU� ©EODFN� ER[ª�
]ZHFNV�5HNRQVWUXNWLRQ�GHV�8QIDOOJHVFKHKHQV� LVW�KHLNHO��
So ergeben sich bei einem allfälligen Strafprozess diverse 
)UDJHQ�EH]�JOLFK�GHU�9HUZHUWEDUNHLW�GHU�VR�JHZRQQHQHQ�
'DWHQ�� LQVEHVRQGHUH� PLW� %OLFN� DXI� GDV�9HUERW� GHU�9HU-
SÀLFKWXQJ�]XU�6HOEVWEHODVWXQJ���.

c. Aufzeichnungen am Arbeitsplatz

,QGXVWULHURERWHU��GLH�LQ�HLQHP�3URGXNWLRQVEHWULHE�ZLUNHQ��
überwachen ihre Arbeitsumgebung u.a. aus Sicherheits- 
XQG�+DIWXQJVJU�QGHQ�PLW�9LGHRNDPHUDV��'HU� YRUEHLJH-
hende Arbeitnehmer wird automatisch aufgezeichnet. 
Grundsätzlich ist der Arbeitgeber nach Art. 328 OR ver-
SÀLFKWHW��GLH�3HUV|QOLFKNHLW�XQG�GLH�*HVXQGKHLW�GHV�$U-
beitnehmers zu schützen und zu achten. Art. 26 Abs. 1 
der Verordnung 3 zum Arbeitsgesetz136 verbietet Über-
ZDFKXQJV�� XQG� .RQWUROOV\VWHPH�� ZHOFKH� GDV� 9HUKDOWHQ�
einer Person am Arbeitsplatz überwachen. Sind Überwa-
chungssysteme aus anderen Gründen erforderlich, ist bei 
deren Gestaltung und Anordnung darauf zu achten, dass 
die Gesundheit und die Bewegungsfreiheit der Arbeit-
nehmer dadurch nicht beeinträchtigt wird (Art. 26 Abs. 2 
ArGV 3). Gemäss Art. 328b OR137 darf der Arbeitgeber 
Daten über den Arbeitnehmer nur bearbeiten, soweit sie 
dessen Eignung für das Arbeitsverhältnis betreffen oder 
zur Durchführung des Arbeitsvertrags erforderlich sind. 
Im Übrigen gelten die Bestimmungen des DSG.

Der Einsatz eines Industrieroboters, der Arbeitneh-
PHU�YLVXHOO�DXI]HLFKQHW��NDQQ�VRPLW�GDWHQVFKXW]��XQG�DU-
beitsrechtlich relevant werden. Ob der Arbeitgeber seine 
$UEHLWQHKPHU� GLUHNW� YLD� KLHUI�U� DQJHEUDFKWHU� .DPHUD�
RGHU�LQGLUHNW�YLD�LP�,QGXVWULHURERWHU�HQWKDOWHQHU�.DPHUD�
überwacht, ist unerheblich138. Die gezielte Überwachung 
GHV�$UEHLWQHKPHUV�PLWWHOV�5RERWHU�.DPHUD�LVW�XQWHUVDJW��
Erfolgt die Überwachung im Zusammenhang mit Indu-

134� (WZD�ZHQQ�GHU�)DKUHU�VLFK�YLD�)DKU]HXJ�PLW�)DFHERRN�YHUELQGHW�
und Ortsangaben laufend übermittelt werden.

��� Art. 113 Abs. 1 StPO (Schweizerische Strafprozessordnung vom 
��� 2NWREHU� ����� >6WUDISUR]HVVRUGQXQJ�� 65� �����@��� VLHKH� GD]X�
 donatsCh/sChwaRzeneGGeR/wohleRs (FN ���������

136 Verordnung 3 vom 18. August 1993 zum Arbeitsgesetz (Gesund-
heitsvorsorge, ArGV 3; SR 822.113).

137 Detailliert zu Rechtsnatur und Inhalt dieser Bestimmung siehe 
david Rosenthal/yvonne JöhRi, in: David Rosenthal/Yvonne 
Jöhri,�+DQGNRPPHQWDU�]XP�'DWHQVFKXW]JHVHW]�����$���=�ULFK�������
Art. 328b N 3 ff.

138 Im Gegenteil würde eine für den Arbeitnehmer nicht ersichtliche 
Überwachung weitere Probleme aufwerfen.

130� %XQGHVJHVHW]�YRP�����-XQL�������EHU�GHQ�'DWHQVFKXW]��65��������
131� 8�D��$UW����'6*��5HFKWPlVVLJNHLW��$EV������7UHX�XQG�*ODXEHQ��9HU-

KlOWQLVPlVVLJNHLW� �$EV�� ����=ZHFNELQGXQJ� �$EV�� ����7UDQVSDUHQ]�
�$EV������$UW�����5LFKWLJNHLW�,QWHJULWlW��$UW�����'DWHQVLFKHUKHLW�

132� )DKU]HXJNDPHUDV��GLH�EHUHLWV�KHXWH�HLQJHVHW]W�ZHUGHQ��XP�GDV�*H-
VFKHKHQ�DXI�GHU�6WUDVVH�]X�¿OPHQ��]ZHFNV�8QWHUKDOWXQJ��%HZHLVEH-
schaffung bei Unfällen, usw.

133 Siehe dazu Erläuterungen des Eidgenössischen Datenschutz- und 
gIIHQWOLFKNHLWVEHDXIWUDJWHQ��('g%��YRP�-XOL������]XU�9LGHR�EHU-
ZDFKXQJ�LQ�)DKU]HXJHQ��'DVKFDP���]X�¿QGHQ�XQWHU��KWWS���ZZZ�
HGRHE�DGPLQ�FK�GDWHQVFKXW]!�

Autos erfasst und in Form visueller Aufzeichnung in der 
VRJ��©EODFN�ER[ª�GHV�)DKU]HXJV�JHVSHLFKHUW��3HUVRQHQ�
daten, d.h. alle Angaben, die sich auf eine bestimmte 
oder bestimmbare Person beziehen (Art. 3 lit. a DSG130), 
dürfen in der Schweiz nur rechtmässig bearbeitet werden 
�$UW����$EV����'6*���$UW����OLW��H�'6*�GH¿QLHUW�©EHDUEHL-
WHQª�DOV�©MHGHU�8PJDQJ�PLW�3HUVRQHQGDWHQ��XQDEKlQJLJ�
von den angewandten Mitteln und Verfahren, insbeson-
dere das Beschaffen, Aufbewahren, Verwenden, Umar-
EHLWHQ��%HNDQQWJHEHQ��$UFKLYLHUHQ�RGHU�9HUQLFKWHQ�YRQ�
Daten».

6LQG�DXI�GHQ�9LGHRDXIQDKPHQ�3HUVRQHQ�HUNHQQ��RGHU�
bestimmbar, liegt bereits eine Bearbeitung von Personen-
daten vor, womit die zentralen Bearbeitungsgrundsätze 
GHV�'DWHQVFKXW]JHVHW]HV�]XU�$QZHQGXQJ�NRPPHQ131. Be-
DUEHLWHQGH� YRQ�3HUVRQHQGDWHQ� G�UIHQ� GLH�3HUV|QOLFKNHLW�
der betroffenen Personen nicht widerrechtlich verletzen 
(Art. 12 Abs. 1 DSG). Widerrechtlich ist eine Verletzung 
GHU�3HUV|QOLFKNHLW� GDQQ��ZHQQ� VLH� QLFKW� GXUFK�(LQZLOOL-
gung des Verletzten, durch ein überwiegendes privates 
oder öffentliches Interesse oder durch Gesetz gerechtfer-
tigt ist (Art. 13 Abs. 1 DSG).

Aufzeichnungen durch autonome Systeme stellen u.a. 
PLW�%OLFN�DXI�GHQ�*UXQGVDW]�GHU�7UDQVSDUHQ]�VRZLH�GHU�
9HUKlOWQLVPlVVLJNHLW� HLQ� EHGHXWHQGHV� 'DWHQVFKXW]�5LVL-
NR�GDU��0LWWHOV�.DPHUDV�ZHUGHQ�ZDKOORV�'DWHQ�VlPWOLFKHU�
Personen gesammelt, die sich in deren Aufnahmebereich 
DXIKDOWHQ�� ,P� *HJHQVDW]� ]X� VRJ�� ©'DVKFDPVª132, deren 
Einsatz bereits Schweizer Datenschutzrecht verletzt133, 
besteht bei selbstfahrenden Fahrzeugen ein gewichtiges 
,QWHUHVVH�DQ�GHU�.DPHUDSUlVHQ]�]XU�*HZlKUOHLVWXQJ�GHU�
9HUNHKUVVLFKHUKHLW�� ,QZLHIHUQ� GLHV� DOV� 5HFKWIHUWLJXQJV-
grund genügt, muss im Einzelnen geprüft werden. Allen-
IDOOV� N|QQWH� HLQH� QXU� NXU]]HLWLJH� 6SHLFKHUXQJ� LP�6LQQH�
GHU�9HUKlOWQLVPlVVLJNHLW�UHFKWIHUWLJHQG�VHLQ��$UW����'6*�
verlangt explizit das Treffen angemessener technischer 
und organisatorischer Massnahmen, etwa Anonymisie-
UXQJVWRROV�� ZHOFKH� GLH� JH¿OPWHQ� *HVLFKWHU� LQ� (FKW]HLW�
verschlüsseln und so die Privatsphäre schützen.
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147 Beispielhaft zu deren Nutzen: Spielzeugroboter zur Förderung 
NLQGOLFKHU�.UHDWLYLWlW�XQG�JHLVWLJHU�)lKLJNHLWHQ��Risiken: Psychi-
VFKH�3UREOHPH�GXUFK�9HUOXVW�GHV�5HDOLWlWVNRQWDNWV��9HUZHFKVOXQJ�
YRQ� 1DW�UOLFKHP�PLW� .�QVWOLFKHP� XQG� 6XFKWYHUKDOWHQ��Empfeh-
lung:�hEHUZDFKXQJ�GHU�SV\FKRORJLVFKHQ�(IIHNWH�DXI�.LQGHU��veR-
uGGio [FN 146], 36 ff.).

148 veRuGGio (FN 146), 38.
149 Dazu wendell wallaCh��,PSOHPHQWLQJ�0RUDO�'HFLVLRQ�0DNLQJ�

)DFXOWLHV�LQ�&RPSXWHUV�DQG�5RERWV��in: AI & Society, Vol. 22, Nr. 4, 
0lU]����������±����

��� Z.B. Asimovs Robotergesetze, Jeremy Benthams Utilitarismus, 
,PPDQXHO�.DQWV�.DWHJRULVFKHU�,PSHUDWLY��DEHU�DXFK�GLH�=HKQ�*H-
bote; siehe dazu Colin allen/wendell wallaCh/iva sMit, 
Why Machine Ethics?, in:� 0LFKDHO� $QGHUVRQ�6XVDQ� /HLJK� $Q-
GHUVRQ��+UVJ����0DFKLQH�(WKLFV��1HZ�<RUN���������±��������VLHKH�
auch wendell wallaCh/Colin allen, Moral Machines, New 
<RUN����������

��� WallaCh (FN ����������
��� WallaCh (FN ����������
��� WallaCh (FN �����������VLHKH�DXFK�wallaCh/allen (FN ����, 

80.
��� wallaCh/allen (FN ����,�����
��� wallaCh/allen (FN ����,���������

139 Siehe Rosenthal/JöhRi (FN 137), Art. 328b N 96 ff. und Art. 4 
N 27: In der Regel gilt eine Frist von 24 Stunden, nur ausnahms-
weise ist eine längere Aufbewahrung zulässig.

140 Rosenthal/JöhRi (FN 137), Art. 4 N 27.
141 Siehe dazu Erläuterungen des EDÖB zur Videoüberwachung am 

$UEHLWVSODW]�� ]X� ¿QGHQ� XQWHU� �KWWS���ZZZ�HGRHE�DGPLQ�FK�GDWHQ-
VFKXW]!��DXVI�KUOLFK�]XP�3ULYDF\�)LOWHU��siMon wolFeR��'LH�HOHN-
tronische Überwachung des Arbeitnehmers im privatrechtlichen 
Arbeitsverhältnis, Zürich 2008, Nr. 333.

142 Einschlägige Regelungen zur Arbeitssicherheit sind Art. 82 UVG 
(Bundesgesetz vom 20. März 1981 über die Unfallversicherung 
[SR 832.20]), Art. 328 OR sowie Art. 6 ArG (Bundesgesetz vom 
13. März 1964 über die Arbeit in Industrie, Gewerbe und Handel 
[Arbeitsgesetz; SR 822.11]).

143� 6LHKH�]XU�5LVLNREHZHUWXQJ�GLH�DXI�GHU�*UXQGODJH�GHU�,62�1RUPHQ�
������±�������XQG�������±��������5RERWHU�XQG�5RERWLNJHUlWH�±�
6LFKHUKHLWVDQIRUGHUXQJHQ��LQV�6FKZHL]HU�1RUPHQZHUN�DXIJHQRP-
menen SN EN ISO 102181–1:2011 und 102181–2:2011.

144� :HLWHUI�KUHQGH�/LWHUDWXU��3atRiCk�/in�.eith Abney/GeoRGe A. 
Bekey� �+UVJ���� 5RERW� (WKLFV�� &DPEULGJH��0$�� ������MiChael 
andeRson/susan leiGh andeRson (Hrsg.), Machine Ethics, 
1HZ�<RUN������

���� (8521�LVW�HLQ�1HW]ZHUN�EHVWHKHQG�DXV��EHU�����ZLVVHQVFKDIWOL-
FKHQ�XQG� LQGXVWULHOOHQ�)RUVFKXQJV]HQWUHQ�GHU�5RERWLN� LQ�(XURSD�
�VLHKH� (8521� +RPHSDJH�� ]X� ¿QGHQ� XQWHU�� �KWWS���ZZZ�HXURQ�
RUJ!��

146 GianMaRCo veRuGGio, The EURON Roboethics Roadmap, Ge-
nua 2006.

VFKLHGHQH� (LQVDW]JHELHWH� GHU� 5RERWLN� DXI� HWKLVFKH� )UD-
gestellungen hin untersucht und dargestellt worden, z. B. 
Spielzeugroboter147. Abschliessend wird eine Vertiefung 
GHU� ZLVVHQVFKDIWOLFKHQ� VRZLH� JHVHOOVFKDIWOLFKHQ� (WKLN�
'LVNXVVLRQ�LP�=XVDPPHQKDQJ�PLW�GHU�5RERWHUWHFKQROR-
gie gefordert148.

Erwähnenswert sind die Bestrebungen um das soge-
QDQQWH�©HWKLFDO�SURJUDPPLQJª. Hier geht es darum, Ro-
boter so zu programmieren, dass deren Verhalten ethi-
schen Richtlinien folgt149. Dies lässt sich mittels zweier 
$QVlW]H�HUUHLFKHQ��%HLP�©WRS�GRZQ�DSSURDFKª�JLEW�HLQH�
gegebene ethische Theorie����GLH�.RQWUROODUFKLWHNWXU�YRU��
XP� HLQH� VSH]L¿VFKH�$NWLRQ� GHV�6\VWHPV� DXI� LKUH�.RP-
patibilität mit den ethischen Normen zu überprüfen���. 
:DV�HWKLVFK�E]Z��XQHWKLVFK�LVW��ZLUG�EHLP�VRJ��©ERWWRP�
up approach» nicht festgelegt, vielmehr soll der Roboter 
GLHV�VHOEHU�LP�6LQQH�HLQHV�,GHDOV�HQWGHFNHQ�XQG�NRQVWUX-
ieren���. Hierfür wird eine Umwelt geschaffen, in der er 
verschiedene Handlungsabläufe exploriert, lernt und für 
ethisches Handeln belohnt wird�����(QWZLFNHOW�GDV�6\VWHP�
HLQH�HUIROJUHLFKH�6WUDWHJLH��NDQQ�GLHVH�DXI�DQGHUH�6\VWH-
me portiert werden�����8P�GHQ�6FKZlFKHQ�GHU�MHZHLOLJHQ�
Ansätze zu begegnen, wird in der Praxis regelmässig eine 
.RPELQDWLRQ�YRQ�ERWWRP�XS�XQG�WRS�GRZQ�$QVlW]HQ�JH-
wählt���.

IV. Fazit

Der Einsatz von Robotertechnologie ist bereits verbreitet 
XQG�ZLUG�ZHLWHU�]XQHKPHQ��'LHVH�(QWZLFNOXQJ�I�KUW�LQ�GL-

strierobotern aus organisatorischen oder sicherheitstech-
QLVFKHQ�*U�QGHQ�RGHU�]XU�3URGXNWLRQVVWHXHUXQJ��LVW�GLHV�
hingegen erlaubt, wobei der Arbeitnehmer aber nicht in 
seiner Gesundheit und seiner Bewegungsfreiheit tangiert 
VHLQ�GDUI��:LFKWLJ�LVW�GLH�YRUJlQJLJH�$XINOlUXQJ�GHV�$U-
EHLWQHKPHUV� �EHU�9LGHRDXIQDKPHQ� VRZLH� GLH� /|VFKXQJ�
der Daten nach Ablauf einer bestimmten Zeit139. Die Auf-
nahmen dürfen überdies nur von befugten Personen einge-
sehen werden140. Grundsätzlich sind datenschutzfreundli-
che Technologien zu wählen, z.B. mit Filter ausgestattete 
.DPHUDV��ZHOFKH�GLH�$XIQDKPHQ�YHUVFKO�VVHOQ141.

Selbstverständlich sind nebst datenschutzrechtlichen 
Fragestellungen beim Einsatz von Robotern am Arbeits-
SODW]��EHVRQGHUV�EHL�NROODERULHUHQGHQ�5RERWHUQ��DUEHLWVVL-
FKHUKHLWVUHFKWOLFKH�$QIRUGHUXQJHQ�]X�EHU�FNVLFKWLJHQ142. 
+LHU�JHKW�HV�LQ�HUVWHU�/LQLH�XP�GLH�0LQLPLHUXQJ�YRQ�.RO-
lisionsschäden143.

C. Roboter und Ethik

0LW� MXULVWLVFKHQ� )UDJHQ� HQJ� YHUNQ�SIW� VLQG� )UDJHQ� GHU�
(WKLN� LP�8PJDQJ�PLW� GHU�5RERWHUWHFKQRORJLH�� QDPHQW-
OLFK�GHU�HWKLVFKHQ�(QWZLFNOXQJ��+HUVWHOOXQJ�XQG�9HUZHQ-
dung von Robotern144. Im Rahmen des European Robotics 
5HVHDUFK� 1HWZRUN� �(8521����� ZXUGH� ����� HLQH� ©5R-
boethics Roadmap»146 herausgegeben. Darin sind ver-
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versen Rechtsgebieten zu neuen Fragestellungen. Solange 
das geltende Recht ausreicht, um das technische Phäno-
PHQ�]X�HUIDVVHQ��HUVFKHLQW�HV�YHUIU�KW��HLQ�©5RERWHUUHFKWª�
LP�6LQQH�HLQHU�URERWHUVSH]L¿VFKHQ�.RGL¿]LHUXQJ�]X�IRU-
GHUQ��,Q�JHZLVVHQ�%HUHLFKHQ�EHVWHKW�MHGRFK�EHUHLWV�KHXWH�
%HGDUI�QDFK�HLQHU�6HQVLELOLVLHUXQJ�XQG� UHFKWOLFKHQ�.Ol-
UXQJ�� (WKLVFKH� )UDJHQ� VLQG� VFKRQ� DXI�.RQ]HSWLRQVVWXIH�
]X�EHGHQNHQ�XQG�YHUGLHQHQ�EHLP�5RERWHUHLQVDW]�JURVVH�
$XIPHUNVDPNHLW�

,P�5DKPHQ�GHV�]X�YHUWLHIHQGHQ�'LVNXUVHV�JHZRQQHQH�
Ergebnisse sind nicht nur bezüglich Robotertechnologie 
relevant, sondern lassen sich auf sämtliche autonomen 
Technologien übertragen. Die Auseinandersetzung mit 
HLQLJHQ�LP�YRUOLHJHQGHQ�$XIVDW]�JHVWUHLIWHQ�)UDJHQ�NDQQ�
]XU�:HLWHUHQWZLFNOXQJ� GHV�5HFKWV�� GHU� (WKLN� VRZLH� GHU�
7HFKQLNSKLORVRSKLH� EHLWUDJHQ�� 2E� DXV� GHP�'LVNXUV� GLH�
6FKDIIXQJ� HLQHV� HLJHQWOLFKHQ�5RERWHUUHFKWV� ÀLHVVW��PDJ�
GDKLQJHVWHOOW�EOHLEHQ��-HGHQIDOOV�ZLUG�GDV�3KlQRPHQ�©5R-
ERWHUª�QHEHQ�(WKLNHUQ�XQG�3KLORVRSKHQ�]XQHKPHQG�DXFK�
-XULVWHQ�EHVFKlIWLJHQ�XQG�XQZHLJHUOLFK�HLQLJHV�'HQNYHU-
gnügen bereiten.


